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Aivigkovhn staviteln8 rukojeS Nin§boj pSedn2? n§pravy, pSed
Bibrzdov8ppgBkavac?2 aretac? Oividlice pSetin2ho kola 14#
CipNDnovli potah rukojeti PipSedn2 pevn® kolo 14i
Dim2sto pro pSipevnNgedvinkhgd p| RkQiwlScehd nt2a gpeckhr annT obl ouk se
Eikl oub pro nastaven? skl onu R -w¥lodoreputer
Fizadn?2 odrazka Sibezpelnostn2 5bodov® p8sy
Giochrann® bheflnéexm2 sp§skou a vnsi tnSSnrzame nk2akpys a mi

Hizadtnfansportn2 tagka na pS$S2TEilwmngietn®nav2f iveogBrkkuawi ohkavy
CHizadn? k dlubndWidi mi br zdami UivnitSn2 zipy na boudilce p

lin8§boj zadn?2 vodlbowl8ao20f s mo s kyt wimlstgppeaua kgi | t u
Jitagn8ptSypoken2 za Kol o (s bViaotdnn?22kneamt)el n8 boudi | ka
Kisedal ka Wolytkrul rsi prvky Wizadn2 ochrannl oblouk

LT %chyt pro fi x windstoppeous kyt i ®r y a
Miup2macviky pSedn2 n8pravy a tyle
*tyto d2ly nrelutserjl2cthima@ikfl aldmémc vybwaven? mojdiem@mnegbovenddmay blt
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VGEOBECNC UPOZORNNNE

Tent o n§vo dbskhijebasd/BROVCENE a UPOZORNNNE. Nesppdug8viant §¢
®st k v8&8gn®mu | i smrtslln®umjuz zzrcam NDnLotp.asag®r

voz2ku/ ol &r k

-Autosedmi k®Ndowmi2Bu/ &oj §k®kol iv jin® sed§ky mus2 blt fi

dodatel nl mi

popruhy.

-Neprovsg8dWwdgz2ek nn/fagd8td 8®kpr avy.
e st §t knensdtrmeub iulpre2vmm,D njae htva§jlkean tebo s2 Ska nesc

-Voz2k se mTg
virobcem.
-Vyvarujte se

kont aktu |

ak®koliv | 8sti tDla dRt2 a ostatn

nebo hrpaolheykbIsi vivndz 2 Kws/t.kna| §r ku
8vejte dhudz?2ak w/skeedoforgak wasag®ry ve
-Nedodr gednu2 mJ&veo v®st k v&8gn®mu | i smrteln®mu zranhDn?2 VS§8s

-Ni kdy nenech

pasag®r T.

-Maxi m8l n2a njomemmoeuviiv®z2 &f[2 § s 0o Uapipleps&myi vistB 5.dat a,

odely negp@pBexkvaj w§keeb dmidad ®r

2 v §day bpeozupye?lvraGs tprei Ppushsyya st Sedu.
-Nepoug?2vejtle sgheadit Se@@ky. ListhRDte pouze jemnim midlem a \
-Maxi m8l n2 tlak hugtBhDn?2

-Jednotlri V® m
-Pasag®Si mus

mTge zpTsobit

pneumati k | evpnevmatink ¥chh eChbhfi ck ®1 4

h o rnge?s pjr28zvdnnc?u v%|ai sntnnoosstt ipar kovac2ch a pr ovo:z

pl §wST9,92 tkapKsmbyge defekt duge |i pogkozen2 pl §gtn.

-PSi mont 8§gi a demoantv8ydviarbuujNtee speo zuosrkn®2 pnut 2 prstT, | §st?2
neg§douc2ch pSedmnt T.

-Pokud je poiNEY¥OD OB®LYZ EA XRDIEREHAIR pro @oohbygyh®u zraku, |t

kognitivn?2mi
formhD nebo ko
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poum§gtreojpae Nnanoidet er p roa tpaoa i& /eth@ @D |

ntaktujte virobce | vageho prodejce.

PSi p ovwodzi?2tk?u / k @ | %ap k @ wdhybvaner ovn®m tuestik@®nadal g2 aktivity s

l4dbejte n8sl

eduj 2c2ho:

-Vgdy pob@zvpejnoestn2z2§pPakker aenus® bDatti povan® ke konstruk

voz2zku/.kol &r
-PSi stg&n2z vy

-Maxi m8Ilgn2v zz8tdh 2 m

k u
dy z aj VizsKah 8.

PSi pSet2gen2 tagky mTg

-Pro dnti (os
-Vgdy zkontro

oby), kter®
lujte, aby

BStp®Wr kovac2z brzdu.

Yl o g Rg®m upl roogsetno® ud ajl e 84 kKo wkp.lomle ® t vy

e blTt voz2k nestabilnz.
nemohou vzpS2menhd sedDt bez opor

p op Seadkn@k onl8ip * raauryikppd I8a kipr & viapgdr swel$ 2 ;

geometri e zatrKapitaa®.pStrana s, v

PSi p ovwodziztkeu/ k oaRoger REHALj ako voz2kbzg tlkeoln®&@sl eduj2c2ho:

-Odrazky, ref

l exn2 a sig

bTd¢t §lpgvwdn2ch pozic2ch
-PSed kagdou j2zdou se u
S2zen? j2zdn2ho kol a.

-Ni kdy nejezd

NDte v noci

apSedpipyowoo voz2kT za

-JezdDte s mi

moS§dnou op

podm2nk8&m, ve kterTch |j
-Pougioz2 ku/ mBh3r&uabilitu a brzd2c?2 a j2zdn2 vlastnosti K
ajel ku ke zvigen2 viditelnost.i

-Vgdy poug2vejte sprsgvnhn
-Pro dnti (osoby), kter®

-Vgdy wyejutgée vl

nNgl n2z viprze Kk / s@is Bu jaRoOY §mFe éip imais 2 n e

jistnNte, zda pSipevnDnT voz2k |

na kYdey bedaldwigdijov® da§kkarryh,0 wywhINg(
kol o.
at r mpoSsitz2p Ttsaokb,i ta bryyscthd ovs¢ d yc ed o8k Sszoaul
edet e.

nasazenou moskyti ®ru na voz?2k.
nemohou vzpS$S2menNhn. sedNt bez opor
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-Pasadg®r Tm doporulujeme nosit cYy&kCQE stick® hel my schv§gl enc
URLENE VOZEKU

Zdravotn? W&HARLeuxRewepro pSppravhoosbhpbeolkt ikosnp@mamdmz. p
ur| ekodoprav@oos@®édnkm pohybovim apar&8§tem nebo schopnost mi
vgechny obepbc2 z8&kladn2mi neboziakov@®2 Sehiiomhov@®pymens§i g:
poug2vat kiogms abhwng mi poruchami, dudgevn?2mi nemocemi a dal
Vhodnost poudgit? REAMADPkow xRovVet yp diammgluiesyoggtdguk2c2mi | ®

TECHNI CKC DATA

Voz?2krijm@irn@®n pro pSepeaylubsjpe se ale ani pSeprava ngkl :
danou velikostv 0 z2 ku/.P@olh®mkuresp. pohyb | e zabsodhmel owdPsobhriijndito adn !
prioritnhD tlalvoer2ku()kaolliSutkag@mwd mt y| za kolo, tagn® | ano
|l i tagn® soupravy pr ovolzertknw?/ klei| 8zaiknung2e nu g i tp2r)o; moSilmkp(pat no g e
demont 8§gi | 8tkovich blatn2kT).

VEg mlodlkeo]l §rku/ voz2kue]xRiverBEHAKk o &/t r oblce d§I| e '"S'omhkVal'M'j-e mod
st SedWelikost:i se |i g2 pouze r8&8mem a texwthitlgrncdhmo gm®t pheom,y g
velikosti.

velikost

i Lll

ho N1 S
Hmot nost r 8§mu: L -48kg
Materi 8§l r §mu: -hlinzkov® slitiny EN AW 6060, 6061, 6082
Pohotovostn2 hmotnosdl:e inshakompohent a vibavy

( p Bd: kelikost"L" + pSedn? kol+o f6i"x at nbt6,4kd)i o gkkaa
Rozchod (prTjezdnost?dcm(garantovang§ prTjezdnost 80cm r&mem dve§S:
Rozvor(0sa zadnz>p8%pnBhbka pSedn?2 n&§pravy):
L -1045mm
Paramet ry pSepravovan®L o-sl20tkg/185cm vigky postavy
Maxi m§l n2 zat2gen? vi@kkgu(transportovansg§pbsobamiradaBgh wBobb pS?
voaufkax. ugi t.n8Hmotsmmsstt )zat 2 gen2 v @ao2mku umus
maxi m8l n® 86/ 3Mmysl u t &kbm@®MNnogei 7@ atzzagden?2 |n
(ve stSedu sedal ky nad n&§pravou zadn?2ch kol
Zadn?2 kol a: -20" s integrovanimi bubnovimi brzdami 70 m

- OLTER,



Materi 8l kol a: -hlinzkovi sotc®ddvd rdgfsgaSnM, L)vi pl et (
- plast (pouze pro S, M)

Pl §gS zadn2ho kol a: 20x1,75 (47-406)

Hugt Dn2 duge zadn?2 ho3,1k4@®bax, autoventilek. Max.tlakvj edn® pneu 4, 2 bar

PSedn2 kolo 1: 14"

Materi 8l kol a: -hlin2kovrigfsetkSedocael ov Tpro&/MEE)DNT vIiplet (
- plast (pouze pro model velikosti S)

Pl §gS pSedn2ho kol a mxl,75(47-254)

Hugt Nn2 pSedn?ho kol Z8bar:autoventiiek. Max.tlakvj edn® pnel 2,8 bar
Vidlice pSedn2ho kolfai kn2 okol o-wheodn & §d qoddinepia@inetskating apod.
apro 2vyrgygc hl ost i
Materi 8l vidlice 1: -hlin2kovsg8 slitina EN AW 2017

PSedn? kolo 2: - 6"
Materi 8l kol a: -hlinzkovi st Sed

Pl §gS pSedn2ho kola -pl pryg@ehust?2 se)
i

Vidlice pSedn2ho kol-mt28orkol o lvrezr tvheklg® | ako kol §rek na zpevnBiniec
plochpch ai gg2 rychlosti

Mat e ridlicB2: v -hl'in2kovg slitina
-sklem plnnnT plast

D a |dgr2l e wastrosi: -pSedn2 a zadn? oblaukm$@muachvam® s alby
vpS2padnnipSewnrEesenkRu/ kol §r ku
-odkl on kol zaGhnz am@gmaywje i moS§dnou odol nost
proti stranow®md kp$&wl e ka
-bezpel nostn? p8sy s phRDtibodovou bezpelnostn?z p
-pro dosagen?2 maxi m8l n2 (ijvoovtance’s tmatjeer ipS@odugi t ve
znerezov® oceli A2
-instalovan§ integr8ln?2 tagka na pS2slugenstuv?
apoug?2t jako plnohedmd®dtmErameam2gch popruhT)
-osazenl bezdr §t ov 18fcuynkklc®c)o nupmotgeRruj(e mnNSit aktuégl
rychlost | i wujetou vzd8lenost
-mognost modifikace ruln2 brzdy z prav®ho na | e

Vhodn® prost Sed?-vpozirdki/tk?o:] §r phhybuunhenokn®m i nerovp®mdihDer ®nu,
na chodn2ku i na sdmwmnickacnah aisfrad tmed gdv kndnl c
|l esn2ch cesnBZmhpohylosat extp ®mumWPlgairkiamvemt, S g
apod., | ze poug2vat i za degth

PSedpokl §dang§ ¢i vPoStendopsotk:l § d a ni§ oghi kvuo t AnZodsrta wo REHA Iiv g 22 KB X Rdv.er
Rozsah teplot: -voz2k/ kol §rekgupettrpén kenlkS vang’C+4 0t epl ot §ch

Voliteln® pS$2s| ugmoskgi®na pl §gt Dnka
- Windstopper -oc hranni pl §gSvbmopov Aed®sé aiv@ihm(p
snfNgen2, prach apod.)
-transportn? vaky prvozpfRephastéjirmuofenh®@kol
- ledvinka, kabelka
-zimn2 /gapac§k
-brzdov8§ppék@®&mv(standard) nebo |l ev®m (voliteln®
-skl orpnkoj eS ve standardn2m nebo prodlougen®m (
-prodlugovac?2 ochranni sluneln2z kgilt
-speci 81 n2 podhl avn?zk
-dal §2slpugenstv?2 saktmi8len2mDmaibt2 dddye virobce

Virobn2z |2slo -kagdl voz2kytkay&meknilk§tvn2m virobn2zm gt2tkem u
ngpravy kol (viz obr. str. 9). Gt2tek obsahuje
dvojl2sl2 znal?2 rok viroby, p2smeno sloel i kost a

- OLTER,



PDRGBA, PE£LE A UBKZAAKDWNKNGL CRKU

A.bdrgba zz8kolos u

iPSed kagdou j2zdou zkontrol ujpé&s ek d%g d s up &igpdljse my .
-Pravidelnh kontrolujte, zdapodneWymPBvEOsj epgdabizepr vn:
pogkozen?2.

-Jak®koliv pod&kaera®kohdwi k@kskRoderdbryk mnNl o bTt okamgith
opraveno/vymNmPeadeglabyzs&anNDn2 osob.

B.P®/ e 0o potah/boudu

iV8g wBwme&jke vyroben z pevn®,| dtdkgrtea ®, nEepebmoRRwvt®amn alf
jen onblymh eniT dl em nebo?jnemni Setdploevndom Necht e volnhD vysct

UPOZORN™N N

Barvy potahu a
voz2ku/ kol 8r ku

pol as?2, slunel
a povDiDtrnostn?
mDni t !

C.Kola a stSedov® osy

-Doporul whemadk2 20f ale pSeR ndv dkirigt r et a Nd adyldosetvisem o v
Z bezpelddsodTchkontrol ppudgivpbetuk,doaldankruen2 uvol nhDi
st Sedoa§zodaaje spmvnhND nahug

D.Kostra kola a upnut?

iPravidel nD kontvgelctnptyky adgr psbutya gesyt.atel nh

E.Usk/l adniln?

iVoZ%klo| §keékadujte v such®m a do buSsek |vatnrann2@m sper ousjtiosrt
voZdklo|l §rek suchT ,plpSed ejlldedtze? Nteagpkd uzg2 v&n, chraRte | e]
vybl ednut jte v o\ze2skk | paSliup Sjké mdloe&mghowvuj 2c2m prost Sed?2 |
negativn2 vlIiv na funkci voz2ku.

PSed kagdlim pougit2m zkontvoaPkjut'koV@e&kluny | §sti Vag



UPOZORNNNC !

BEZPELNOSTNC POKYNY

DT/ egravitigp r o bre@pedug?vsEn?2 xRoverREHAL Kk o/ §r ku

1. PSed vpoozwrgkiut/2kmp | BokoarnhD pSeltNte vegker® pokyny!
set Dmi to pokyny mTge v®st k nehodh, p$irpltenv® gviw a
zranBbDn?2 .

22Bezpeln® a spr8vn® poug2vs8§n2 tohoto virobku je n
voz2ku/keNg8eknmnkugebnhD na proj2gNku na kol ef Ysal Dt e
zat2genTm voz2kem (zat2genl m n pasaj®c gn Skel§a d eem)p$ad k2
ge zvli &8dnete/ kol @Pekik ayaz®? k t NDchto akti pSi. pBoNbDe
voz2ku/ kol &r kWwe dvl e ezr§snaud bezpel n®vipdedymsepvgudydBi
3.PSi pougvbBAal jakpipeéPNeey ge je Vage kolo v dobr ®&®m

pravidelnoubezpel|l nostn?2 prohl2dku u certifikovan®ho mec
4 . Neupravujte voz2zk ani kolo. V pS2padlyoz{ek esm, n
obraStelgeobrtae Vmlebervagehmow.prodejce, pS2padnh prosi

5,PSepravovan® osoby mus?2 bt egatchi |viadk uf,i xpaoveson y§ evbz2
VpS2padhN pot Seby mTawi tvidlod cien driowizdku &ilpmr2 ch pot Seb
6. NepSekr al ujotgen ®@nazx8it nd&jkea Pisptai@ ukpr o kagdl mdeehnz ek
str5. Tatqgev& g vygg2 mogn® cel kB& | matuz g gPieepdsradd ayV &
vevok#/ kolm@isRublt $8dnn pSipevnhDny, aby sBHegstaabBhn
a pSet2gen2 zpTsobuj 2vozzh?okrug/ ekn?| Ssrtkaubi | ity a S2zen?
7. Vgdy bezpelnhD a pevnD zapnDhDte pppsabPrvidgoh@m r a
kontrolujte pol ohuUjriasteMtpeassaeggddpasuthrul i t pr sty Phc ay
neswmé voz?2Kkphl&klakonkat, houpat se a nakl 8§nDt se.
8.Pasadgeroyz2 ku/ mb]j 8ekugdy pod dohl edem.

9. Pro hl adkjotue jRwiden 2kkodif fah 8gk0On® na doporulenbpl &I
nebodleTec hni c kdtrc5hP Slead ,kagdi m pougit?2m zFKkokiud otllugk en e

pr odDRrPovtn.®t Buge se viraznhD opot Sebov§vaj?2 a mhdn?
10. Voz2k poug2vejte jen u bezmotvoo¥kuehambsa d®@rha
Nepoug2vejte voz2k u elektricklch kolv, dmaduigctooynkol v]l,c
vozidel.

11. K opoSe kola s pSipojenim voz2kem nepoug?2vejt
PSipojenlT voz2k mTge zmhDnit rovnov&§hu kola a zap$
mTge doj 2t k pogkhkm§rkkukol a a

12.PSi pougit?2 jakoy ppédwdsnéj vezvelkajvel ku pro zvigen
s cyklosetem.

NepSedpok!| §dejte, ge m8&§te pSetHobSteRsjirzrdhNs Nep &l

fi n

vioporulenTch hodnot&8ch, vgdy jej opGedl adkoukdl e Je
PSehugtnNDn® pgdugskmohbhbua zpdzz2obi/tiPdldddlgdi DNn® duge/ pne¢
zpTsobit ne% innost parkovac2ch brzd, viraznhD degf

U

(O

mZ
po

jako napS.uhiadiiokknlekm!| i v, kde sEByezbkemhkbbk&pkbkm®
13. Vyvarujte se j2zdD v noci. Vage schodipeost vidDb
Vv noci, poug2vejte na sv®m kole odpo¥2dhjéténdsvD
Voz2k/ kol 8rek je vybaven mnoha refl exn?2mi prvky.

- ~\féLTER@,



14. Cyklista i pasag®Si by mhRDlIi nosit schv§len® cy
15. PSi vpoozheykbeum spo veSejnich komuni kac2ch vgdy dod
spr8&§vnouacsii.gnlasltiez povinni se S2dit Z&konem o silni
pozemn2ch komuni kac2ch).

16. PSi kagd®m zastaven? kol 8rku jej zabezpelte pi
rul n2 Dbrzdy, apiiola3a3slt rana 17, k

17. Vgdy poug2?2vejte ochrannou moskyti®ru pSi pougi
18. Git®, plastov® a gumov® komponenty woz¥%Behk o
Vbl 2zkosti voz2ku etaey Seyd ar wjhtndd mp mteyolu jssho rozdhnIl §
resistenci hoSl avosti dle normy LSN EN 1888: 2012

VAROVCNE!
Voz2ky za kola se mohou pSevrhnout a aipTsobit tak
N§raz kola na pSek8gkuvmEg & uz p Bii b kichiosfe vr §cen?

UPOZORNNNCEC !

VGECHNA DSLEGI TC UPOZORNNNE WAKMETREK IN AVIDOYHAW ME 8T E CH
SYMBOLY O DPDRGBNn JSOU NA KAGDEM SAMOSTATNEM DG
VAROBNE GTETEK VOZEéKU JE NASRODUZUADAEPRAPRASTYRAKOL

t
th
8

Vv



1. MONTCG A VDIEZMOKNJU/ KDL CRK U

Voz2k vyug2vsg§ rychloup2nac2ch komponent,

vt Skgas mdiktod § kia

sekund.

1.1 Zadn? n8prava

Zadn?2 kola jsou upevnhDna pomoc?2 rychloup2nac2ch pol oos.
opal n®m konci a o s/wsupoetdaerong8nboo jves uznaoduntz ho kol a

1.1.1
zah§8j 2 me

Mont &8¢

viogen2zm pol oo-0y ud mams8imejme zadkd 2ah .ok ml8db o j e

2¢! @2t ySYN Llarad

A - Stiskemk | oboul ku

0dj i B-toSumasunene jdd kantehkez

aan2 n8pravy

zadn



Sestavu zasuneme na doraz dokamene, uvol n2 me k|l oboul ek a pSesvnd]| 2 nkamesie,

StejnTm postupem nainstalujeme i druh® kolo zadn2?2 mg§ner av
nai nst eyklosomputer, kolosmagnet em munsrtov B hvol envaopohlegu&ézadu).

FoOX=" GI-TER:



112 Demont@rjovedeme opal nA-mchoptzumee m;adn ?

kl oboul ek (p-klod sy amem zcela uvol n2 me.

ObnN demontovan8 zadn?2 kola | ze pro n8sleduj2c?

uschov 8 me pr ot ztracen?2,
: —

FEXER
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1.2 PSedn?2 ng§prava

PSedn?2 kola s vidliaz2mu/jpohéoakuw Vo0 pd pdkm2 chhovol emdin2 pmElay
odemkne, pSitagen2m p8§ky se uzamkne; uzamlen?2 | ze regul o
svorn2ku. Manipulaci s matic?2 prooBd2mkypouze rukou v od

Sestava pSadp2ob&§ahuje gest rychloup2nac2ch obj2mek; dvDn
kolem, vnitSn2 vertik8Iln2 p8r sloug2? k nastaven2 sklonu
pS2|I Nn® trubky pBRdpaZmnEemnaim.t &t o trubky |l ze pSipevnit pS¢
Cel § sestava je dodS8na jig v sestaven®m a seS2zen®m stavi
pogadovanl sklon vidlice.

1cFAELF OS LRf2Ke L
Yt LN @@

z

2¢y L adlr dSYyN F dzLJS
LINfSRYN @ARtAOS

3¢dzLISPY SY N LINjSRyYy N
AcLINifSRY N 2dRRty® QS |

5¢il OyS 21 2

e
S

1.2.1 Mont B § e didiée s kolem

Uvoln2zme obhN horizont§8ln2 obj2mky na kamenu pSedn2bn &pnka:
jsou i v uvolnRDn®m stavu fixov8ny ke kameni d2ky osazen?2
sesmeknut?, resp. ztr8thD obj2mky. Obj2mku | ze z kamene se|j]




Ng§stawewovu nat ol 2 meyltm2ky ajazboy?, Obe§id a(@bo ¥4 bok2) | 2zkap ad| dkameniy b
pSedn? (OBrplddadyl)a n§stavec zasuneme na doraz do kamene.

hoN}TS{ wmn

ObN horizont8&8l n2 obj2mky natol2?me do vhodn® polohy tak,
Uzamkneme obD horizomjt®Brhmlkny. rychl oup2nac? o

1.2.2 Depnfoendtng§?g vi dlice s kol em

Uvol n2z mei ndmt Hlom2 r ychl o ulp dbadB)a(Obo b2) 2 mky ( Obr .
Vysuneme n§stavec pSedn2 vidlice z kamenu pSedn?2 n8§pravy

1.2.3 Demont 84 pSedn2ho kola z vidlice

PSedn2? kolo upi¢vigRnk rnyadhli@ip?2nac?2 osou. Z transportn2ch
z vidlice sejmout.

hoNYT ST mn | %l a29bh

Uvol n2me p8ku rychloup2nacéd papugKiBOmtovéayviodlyi ciapadakged:
j2zdy nezpTsob?2 vypadnut?2 kola z vidlice.
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K uvolnRn2 kola je jegtnN zapotSeb? povolit o nDk&blk btel
uvolnit z vidlice. M2 st ocu spkrlcemadnNDn?2 prva dtloxréddil&el vapse zadn?2 bragny na

-

Mont 8§39 provedeme opalnim postupem.

Kolo 6" je do vidlice upevnBno imbusovim ¢rodilbepnotsSeanay ilcz
groub povolit a kolo vyjmout.
2 . SeS2zen? podadwowzarnktu /gkem|nertku e

Zvol 2 me pofedavark@pevn2me ho s vidd§pgrawyp vkpmomatdEEpesrs ejden 2

symetrickl, dle potSeédny ho | ze vyug2t z obou s
Uvol nzme wrirt$k%Im8rch rychl p8eédmacAag&hr apldn
Kolo i s wvidlic2 natol2?me do pogadovan® polohy. Vol bou v

voz2ku/.kolz8e ktuak zabezpelit mpSemg&awdvao®odsdbwn. komfort
VnitSn2 p8&r vertik8ln2ch rychloup2nac?2c hhosrpiozno nota§lénmdknaieni t
Uzamkneme p8&ky vnitSn2ho p8&ru vertik8ln2ch rychloup2nac?:
osupSedn?2 n§pravy.

PSedn? kolo 6" lze um2stit v n8sleduj2c2m rozsahu:
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hoNI T 8471 tmapy &SRI 61 &podicebeN | dz M 2¢pozice leh
Nastaven®nuo zskkluo/rkue | Buknono pSi zpTsobit geometampemradwndl a §p
sb2havost |i rozb?havostzpzZ[asdm2ugh koll.ge®paitviod@ Askaudizazoen@@t § e h
opot Seben? pl §9gST zadn2ch kol; nesoumlDrn® seS2zen2 nav2c
strakedz2ku/.kol §r ku

Voz?2 k um?2psvhol wodorownau  plochu.
K&8men zadn?2 n8pravy je na n8pravhD fixov8n rychloup2nac?2m




Nat ol 2me k8men s brzdou nxelmblickanmmadst an®PpRavydoakBzeabwnchs
Vodov8§ha se nach8z2 na horn2 stranBD kamene za unagelem b
voz2ku/.kol 8r ku

| pSi povolen®m rychloup2nac2m svorn2ku | c&ke nenkeTv eaduw ngS e
pomRrnN ztuha; pS§Si uzam|len® p8ce je pak k8men na ose pev]
PSi kontrole nastaven?2 polohy kamene mus?2 st8t voz2k st al

lipovolen?2 aretace kamene/ n8boj e
2itri mov8§n2 kamene zadn?2 n8pravy

Po nastaven?2 kamene do spr8vn® polohy wuzamkneme zpDt p8k:
Stejnl postup zopakuj eme i u druh®ho kol a.

Na z§vIrolzkjoenme jegthD jednou seS2zen2? dle vodovs&§h na | eve@
vibornTch j2zdozthubkabfnhkaet?

3. SeS2zen? brzd

ObND bubnov® brzdy jsou ovlI &§dg&ny soul asnh | e dumoouy Rzud vep ¢bergriock
t®9 jako BrazkowS cppgka se wvazh &au?.CwedS8nzlekn®?j esttiebownb&dje velal i n k u
dTl edgit® pro zachov 8§no?z 2pkQ?/ n@H o§ bskmlrNn 2j.2 Zdyd TvodT dl ouhodo
zmmMN d®l ky | anekzdyjebkapot 6dbnvai tsut8eljnnd dborlzaddniit “%| i nek na
opot Seben§ lanka je nutn® vymbDnit.
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Z&8kl adn?2 seS2zen2? se provede svRDrnim.groubem s matic?2 na

1igroub upedvonvi®Bnh2o blrazn k a

hoNYT S1 wn hoNYI TS wHp

BrzdnT %l inek ovlI &8§d&8me silou stisku brzdov® p§ky. Bubnov®
m2r n®hgkN pro Ypravu rychlosti ag po vroazzzaknut/nk2o |b8rzkdudn2 pr o

Soulasnim razantnzm s t(Obs Réebud J)akt ok zid oa ®e (LB |RGy Bod B), dojdel 2 k u

k zablokoawa8uwdzbkzigg tpamnkevaaeabrbdbhHda). V tomto regimu je
voz2zku/.kol 8r ku

OpRtovnIim razantn2m bri26,lbalm) dojdez dko vud opl 8nkiyn 2 ar et al n2 ho kol
po uvolnRDn2 brzdov® pdbrkdyDn ea vnoTzg2ek soep to lzncle lpaohy bov at

FoOX=" @I-TER:



hoNI T ST Agladr NJ 2 8l ON o NI R

31. Aretace pS2davnich parkovac2ch brzd

Pro zamaxgitm&il2n?2 st ahaiplairtkyo vvanz&nk/us tvat i ck ®m s lam up § perj an®mvag r
je nutn® vgdy poug2t PS2davn® parkovac? brzhygbd&u ez a®dn smh
Obr 8zek 27.

JsSou nez8visl®, a proto je nutn® vagdy zPaabrlkookvoavcazt sotbab iblrizti
zarulena, jestlige dezplomgbjoej souwzarjeedn&ny nespr8&vnh.

Pro manipulaci sbrzdou jjuchopt e do ruky (Obr. 28, bod 1) a pohybem p§8k
(Obr. 28, bodza).vaMwmuz 2d bdjl otk owac?2ho v8lce na pneumati ku.
Ssama zastav?2 a zacvaknut2m se aretuje.

Pohybem p8kybb@BUusol n2/ odbl okuj e a neocth8§ ve8n 2p n(eQubmma.t i2c8e, Vb
Tlalte p8ku smhDrem dol T ag do doby, kdy se dostane bl oko)
Vgdy zatlalte p8ku ag dobomaxsm8t@éhpol ohy v

i *

I = - \ .
hoNI T S{ AgnfNRLIONY 2 O [ON+ ® NI R CLINNRLIOMY 2 O tOW! HMNI R
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UPOZORNNN

Vgdy dbejte na s
voz2ku, pokud j e
Zzastav2tel!l Zej me@
vhldm pasag®Si a

bez pS2m®ho dozo
fixovan®ho popru

4 . Drgadl o

41. Drgadkovevimi klouby TH 900

V o zrholel xRover REHA L] e st a rvgbavendabudtn 2 kiov ov T mi KlaubyorTH®09dodaj 2 dr gadl
velmi vysokou stabilitu, t®mnS bez vTle.

Lze je tedyexptoru@mnvibitg2ic hv ppadan? mlkr§@rhu di2&lyen?2 stmlehhd? gh 8k a
nastavit prakticky v j a k ® kognivr 8/nc i cel ®ho MRozgab@lu 18I0dAubu.

Fi xace ptapedrbhodrkn®é dl ov® mat ky. PSi povolen2 obou matek | z
avt ®t o pol oze dr ¢ a dinatelozpfitova (Obr.fBO)uMt gadgye npfov ol t e obN matky p$
sdrgadl em a pogadsvavn®nd alkomy rbrlqugdlea zda jsou S§dnhD ut a




5. Boudil ka

Voz2k je vybaven odn2matelnou boudil kou pro zvingeen®?lzimomf
viivy vnhDjgdaeSprostSedéniPgen2, sluneln2 §g8&r apod.).
R&§m boudil ky je pmDmdotvaarrunde provg§d2 pouze zatlalen2zm r

Obt 1 S1 om
Boudil ku |l ze i zcela bapmbmt st pshkeemdeEk esoekeun @H sooutblua |b2otukda |
re§ém nahoru ve smRru vodic?2 kolejnice.

ZpPDtn® upevnhDn?2 boudi|] ky se provede nasazen?m kI odokwd do |

nezapadne | erven8 pojistka do vybrg&8n2 kolejnice. Vyskol e
aaretaci kl oubu v t®to poloze.
Nasazovg8§n?2 boudil|l ky je usnadnhDno, pokud je ve slogen®m s

zezadu hor n?2 hovoozk?lkouu kituo préSeniuuj ej 2 m rozl ogen? m takdbabylpol oha
umognhNno korektn?2 vypnut2 potahu.

6. UpevnRhDn2 pSepravovan® osoby

Pro tento %% el je voz2k vybaven bwap2el n/clksdNErmkdnem§gy pBEEe vV |
zvigen2 komfortu opatSeny mRkkT mi n 8vnl8e kzye; o aptlokl uo/ haao bt&r ckhit oov
| i zkracov8§n2m spojovac2ho popruhu

Vgechny splisyspojeny homotl ogovapBSezph®duj kterou | ze rozepno
jednotlivich kruhovich elementT nazjpej2mneldhe Dn®& ot alapv ol

pSepravovan® osoby.
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VAROVCMN@spr §vinut & appopr uhy
pasag®r T.

mo Hlo n evh®dty &k pE2gmaddnu
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7. PSesn@heku/ ksl 88kl adem

V pS2padineprtaSsetbypni ter®n, pogkozen? kol, havarijn?2 situ
pro pSem&Pe&kmz kos Sngkl adem; r8&m je di menzov§&n pr anotgdtug epo
nal ®zt opt i m¥lon2u cvhyowpSeghe n daz 2pkSue/ nk§oft €8ir2ktuo mt o vy ugi t2 nen2 nu
Pro pSem&¢fe«mu? kesb@rkapot Seb2 dvhD osoby.

Zvoz2ku/ kej elme | §tkov® bl atnaloyg? kpliktmlDEejme menz e Wrniol 82 me
zipy | popruhy se sponami a blatn2] ky sej meme. V pS2pad|l
Kagd8 osoba se povtwavikuZzkjoddm®Rpuesn s mango z2dkwu hkuet Emab8j it tr

8. Mont §4gz2ku/ kalag8ij Rz dneéykloketo | 0

Voz2k mTge bTt vybaven pS2slugensSkvi28nd goPsvhjze hoompe v e mn 2
1ci | Oy tLnjAeda2 Sy N v I
2¢i t @Sa yI 12t2 00
3¢2O0KNY yyeé ofl GyNj
4call222 @ ON 1 I njNT Sy

5ca1ft RFON Gt as861

8.1 Z8vhNs na kol e
Z8vhNs se upevRuje nal d E&/OUz ¢ aldo 2p §ii md i ciit kjoak pod rychl ou
maticemi. Osu zcela uvoln2me a z8vhDs upevn2me tak, aby n.
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PSesvhDd| 2me se, zdali i plSinN vdlooggem® a §svplslue ljlei wiz af idxowjte tk
pS2ltilg®@ kafy je nutwnmopSakadpiny olsluoyp2nac?2 osy UpoWzgiwnyit$
j2zdn2ch kol nen2 tSeba tento probl ®m Segit.

82 Oka voz2ku/ kol 8r ku

Okavoz2ku/ geqdo8krikcdu j e trvm$ie pr$g p®pveqam)lgd v€a?8B8 k4 ve sklope
voz2kZdnfvodu konstruk| n2ch %Yprav kvTli mognosti poug?2t i

bl at n2 ku nay nt2e mtua njoe p Se dt astkr ® pteynl2em) o e&kjymgut po pow®y em2ulpc
do zadn2?batwohl Yozz2ku

h(‘JNJIS‘[ oc
Pro jej2 vyklopen2 je nutno uvolnit vgechsmpy alvtly.Si vertik:

Oj ku otol2me pod voz2kem smhRrem kupSedu o cca 180A a upe:
Nastav2me vhodnou polohu kamenu pP&Ednr yrnhpohp makdzRBkeda
ponech 8§ me vyj mut ®; otoln® kolo 6" lze pSepravovat i nasazen

FoOX=" @I-TER:



hoNtTS8]1 oy | hoNITS| od
PSedn2t m2k natol2me do vhodn® polohy nebo ho sej meme.

8.3 Spoyvem?kaojkeple8SziBwRaem2zdn2m kol e

Voz2k uchop2?me za ojku a kouli kloubu zpSedu nasuneme do
vz8jemnou polohvog2kdhkbkSkabg ae koule volnhD pohyboval a

hoNYTS1 nn
Naokoojkyupevn2 me ¢groubovac? karabinou sest-apSue dpnS2 svlzukgoe nzs§tvwiPs
spojistkou. 1 -PSedn? v2ko nasad2?me zpSedu na z8§vhDE-azmmdunemashoya se |
oceloviB-Kol 2k.zzaj aphaumém poji st n®hdi upchroap 2smel rpeonjoi dsot t ngokokp § s
zadn?2 vidlice kol pSipevn2me karabinu zpOht oaalopad ine®mn ® o
~ = \_‘/\ N - / 4

IS’[‘F nm
Pozné§mk&8klsoz2ku/ kel BokmBebdbalNkompati briod ThusevézhByoClda .ro
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UPOZORNNN

Rozsah pohybu ku
voz2ku je dost at
standardn?2 pougi
zvi gen®ho nam8hs§
krajnzmi pol ohan

pohybu!
8.4 Vlajka
Voz2k je nutno opatSit bezpelnostn

stran®ehku/.kol 8r ku

Ulogen2 vl ajelky

Tyl vlajky
voz2zku/.kol 8r ku

FoxX=ESY

sestavZme ze

pSi

‘NJ LINE

dvou kusT

OLTER,

2cdzYNa i Sy N

Btk 21 dzc LING

2 vlajkou.

LJnj A

P

e 2002NJ LINR

e
%

zasunut2m do

UpevRovac?

popongeh8&warvant Buhkoh8gkuoz2k za kol

0 NJ y&aL2 N

spoj ky;

Gt alc

S |



t 2.

pougi

pro

z

s e svtoazviak kpodiopr avena

e

j

Ny n?2

OLTER,

FoxX=ESY



9. Dal g2 pS2slugenst v?
9.1 Cyklocomputer -r vchl omBiDr

Voz2k jdnmstvayntavwen bezdr §t ovsi8ifunkcenik Cyklacammypenjtee rfeumk | n2 j ak p
voz2ku/kal|lgBtkdn2m kolem, takzikp/SdioliBatemsohbout aBednm? nkou
zadn2ch kol

hoN} S n

Mi mo S&alnkdl vdi splej umogRuje tirowdal e dfll @d pwatk yd lutj 8§ Ilvrod irtyedh
-hodiny re8l n®ho | asu

-las uplynutlT od posregmPeobuVynul ovgn2z ("

-cel kovou ujetou vzd8l enost (ODOMETR)

-vzd§8l enost wujetou od("pdo&llkead n2Thloe tvy'n)ul ov §n 2

-maxi m8l n2 doesagenou rychl

-pr TmDrnou rychl ost

Funkce SCAN umogRuje automaticky postupnh zobrazovat vge
Vys2|lac? | 8st se senaonemLBYEAMbLkamen8BtpEa8 bhr.20,29r avy (

VI astn2 cykl ocomputuetr do dwnjiStk&m? jkea pvsayz dvik u /elvoRling ob§l Bautj ne? |i knud
natolen?2 pro pohodln® sledov8§n? ¥daj T transportovanou 0S¢

Vys2lac?2 | 8st je nap8jena bateriemi LR 44 (2 kusy), vl asH
Cyklocomputerjezv T r oby kal i brovs&n na pop¢E?wandD rpoz b yk mlo vi®Hhd0 M.
cykl ocomputeru pougi | tne§ vkoodnus tnaeovéemow w.520. V2 ce Vv

9.2 Moskyt Widswpper _a _pl 84dt NDnka
9. 2. 1. Mo & Krgptka) ®r a




N a
se
na
obt
Upr
V oz
VT r

kagddlk jve mogn® pSi piedstoppera mpls&k gyt D®k w.,, Moskyti ®r u pSipev
nach8z2 na spodn?2 str avwold kpSd ddr2uh aa ackiréahjined  bdcdu ddvzhidgpy). ( Ob
bouBol ®epSet §Hnesmer apnQe dpnSes p Se d(Obr. 48)lml @wkd nr2§ mw hwo P25k p €
olen2m koncovichop8&kT(ekobkb&r E@et r&mu prodl ¢Qby&n® r
ostSed nejdel g2ch stran moskwynai ryt p Kiusn? ak hemdb ofk@g sdrd
2 kud8) Obr .

obce dod8&nmwosdeledproot nvigechny v avelikoatiit y voz2kT/ kol §rkT

VAROVCNBsence mosklyads ®@y®tavikpriaitu s hmyzem, o d mr gKarf®nni kny j i % oymk
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Windstoppers e nasazuje na voz2k stejnnhObhradk bod Howsnkjtgiadd & . zIErfu p n ¢
boudiWidstopperj e tedy natagewm. pRBeSadtoskaysa®n2 tNDchto d2lu |

hoNIF0S
Virobce dod&vs§ jednotnl model 8§prkd weéddlkmystvarni anty voz?2k:

VAROV C Niddstoppers | o uadycchrkanf transpor tvolvtarnd ceah |oSsotbe [prdtsinNhu.
pl nD funkci pl §gtNnky a pSi del g2m pobytu na degti nenz

9.2.3. Pl §gthnka

Pl §8gtDnku voz2ku nasazujeme pSes boudil ku a sedal ku. (1 z:
swindstopperem). Vzadu pSichyt2me suchl mObriSp)e mvpEeto pSeushoemmkup
rému voz2ku. Po stran§8§ch pSetS8hnem@rpSeéeépmadkam{boktnican
otev®rabe otvory na5dpl §gtNDnce (Obr.

OLIER,



