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NĆVOD K OBSLUZE VħROBKU 

 

xRover  ï model  S 

 

 

 
VĨhradn²m vĨrobcem a pŢvodcem je spoleļnost: 

Volter s.r.o., IĻ: 29051886,  E-mail: info@volter.cz.  
Vyrobeno v Ļesk® republice. 

. c z  

DŊkujeme za zakoupen² zdravotn²ho voz²ku xRover  REHA S a vŊŚ²me, ģe V§m bude dlouho 
slouģit. 

Zdravotn² voz²k xRover -  model S  lze pouģ²t jako: 

1. Proveden² ï zdravotn² voz²k/koļ§rek   

2. Proveden² ï zdravotn² koļ§rek pro pouģit² i v nerovn®m ter®nu 

VĨrobek ï model S odpov²d§ norm§m: 

ĻSN EN 1888:2012      - jako dŊtskĨ koļ§rek 
ĻSN EN 15918:2013    - jako voz²k za kolo 

ĻSN EN 12189:2014    - jako zdravotn² voz²k 

 

 

 

 

 

 

 

UPOZORNŉNĉ ! 

PŚed pouģit²m voz²ku xRover REHA S           

si pozornŊ pŚeļtŊte tento n§vod k obsl uze . 
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xRover REHA ï model S  -  popis hlavn²ch d²lŢ voz²ku 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

A ï vĨġkovŊ staviteln§ rukojeŠ      N ï n§boj pŚedn² n§pravy, pŚedn²ch kol 

B ï brzdov§ p§ka s parkovac² aretac²    O ï vidlice pŚedn²ho kola 14ñ*  

C ï pŊnovĨ potah rukojeti     P ï pŚedn² pevn® kolo 14ñ*  
D ï m²sto pro pŚipevnŊn² doplŔkovĨch taġek (ledvinka)*   Q ï pŚedn² ochrannĨ oblouk se stupaļkou  

E ï kloub pro nastaven² sklonu rukojeti    R - cyklocomputer 
F ï zadn² odrazka      S ï bezpeļnostn² 5bodov® p§sy 

G ï ochrann® boļnice s reflexn² p§skou a vnitŚn²mi kapsami       s n§ramen²ky 

H ï zadn² transportn² taġka na pŚ²sluġenstv² voz²ku  T ï vnitŚn² fixaļn² vloģka s opŊrkami hlavy*   
CH ï zadn² kolo 20ñ s bubnovĨmi brzdami   U ï vnitŚn² zipy na boudiļce pro uchycen²  

I  ï n§boj zadn²ho kola 20ñ s vodov§hou                             moskyti®ry a windstopperu a kġiltu         
J ï taģn§ tyļ k pŚipojen² za kolo (s blatn²kem)*    V ï odn²mateln§ boudiļka  

K ï sedaļka voz²ku s ¼chytnĨmi prvky    W ï zadn² ochrannĨ oblouk 
L ï ¼chyt pro fixaci moskyti®ry a windstopperu                          

M ï up²nac² prvky pŚedn² n§pravy a tyļe 

*tyto d²ly nemusej² bĨt v nŊkterĨch modifikac²ch v z§kladn²m vybaven² modelu nebo mohou bĨt v jin®m proveden² 
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VĠEOBECNĆ UPOZORNŉNĉ ! 

Tento n§vod k obsluze obsahuje Śadu VAROVĆNĉ a UPOZORNŉNĉ. Nespr§vn§ mont§ģ ļi nespr§vn® pouģ²v§n² 
voz²ku/koļ§rku mohou v®st k v§ģn®mu ļi smrteln®mu zranŊn² pasaģ®rŢ ļi obsluhuj²c²ch osob. 

- Autosedaļky um²stŊn® dovnitŚ voz²ku/koļ§rku a jak®koliv jin® sed§ky mus² bĨt fixov§ny    

  dodateļnĨmi popruhy. 
- Neprov§dŊjte na voz²ku/koļ§rku ģ§dn® ¼pravy. 

- Voz²k se mŢģe st§t nestabiln²m, je-li k nŊmu upevnŊna taġka nebo s²Ška neschv§len§  

  vĨrobcem. 
- Vyvarujte se kontaktu jak®koliv ļ§sti tŊla dŊt² a ostatn²ch pasaģ®rŢ, obleļen², tkaniļek  

  nebo hraļek s pohyblivĨmi ļ§stmi voz²ku/koļ§rku. 
- Nikdy nenech§vejte dŊti a ostatn² pasaģ®ry ve voz²ku/koļ§rku bez dozoru. 

- Nedodrģen² n§vodu mŢģe v®st k v§ģn®mu ļi smrteln®mu zranŊn² V§s nebo Vaġich  

  pasaģ®rŢ. 
- Maxim§ln² nosnosti a jmenovit§ zat²ģen² voz²kŢ jsou pops§ny v kapitole Technick§ data, str. 5.  

- Jednotliv® modely nepouģ²vejte pro pasaģ®ry pŚekraļuj²c² danĨ v§hovĨ a vĨġkovĨ limit.  
- Pasaģ®Śi mus² vģdy pouģ²vat popruhy a bezpeļnostn² p§sy a sedŊt na stŚedu voz²ku/koļ§rku. 

- Nepouģ²vejte chemick® ļistic² prostŚedky. ĻistŊte pouze jemnĨm mĨdlem a vodou. 
        - Maxim§ln² tlak huġtŊn² pneumatik je uveden v technick® specifikaci; niģġ² tlak v pneumatik§ch (20ñ a 14ñ) 

          mŢģe zpŢsobit horġ² j²zdn² vlastnosti, nespr§vnou ¼ļinnost parkovac²ch a provozn²ch brzd a rychl® opotŚeben²  

          pl§ġŠŢ, vyġġ² tlak mŢģe zpŢsobit defekt duġe ļi poġkozen² pl§ġtŊ. 

- PŚi mont§ģi a demont§ģi buŅte pozorn² a vyvarujte se uskŚ²pnut² prstŢ, ļ§st² obleļen² ļi dalġ²ch neģ§douc²ch pŚedmŊtŢ. 

- Pokud je potŚeba formy ĂNĆVODU K OBSLUZE VOZĉKU xRover REHA Sñ pro osoby s poruchou zraku, ļten² nebo jinĨmi 

  kognitivn²mi poruchami, pouģijte buŅ modern² online/offline n§stroje na interpretaci t®to verze NĆVODU v potŚebn®  
  formŊ nebo kontaktujte  vĨrobce ļi vaġeho prodejce. 

 

PŚi pouģit² voz²ku/koļ§rku v ¼pravŊ na pohyb v  nerovn®m ter®nu, turistiku  a dalġ² aktivity s pŚedn²m kolem 
14ñ dbejte n§sleduj²c²ho: 

- Vģdy pouģ²vejte bezpeļnostn² poutko na z§pŊst², kter® mus² bĨt pevnŊ zafixovan® ke konstrukci   

  voz²ku/koļ§rku. 
- PŚi st§n² vģdy zajistŊte parkovac² brzdu. Viz. Strana 19, Obr§zek 26. 

- Maxim§ln² z§tŊģ v zadn²m ¼loģn®m prostoru je 5 kg + uloģen® dalġ² komponenty voz²ku/koļ§rku.  
  PŚi pŚet²ģen² taġky mŢģe bĨt voz²k nestabiln². 

- Pro dŊti (osoby), kter® nemohou vzpŚ²menŊ sedŊt bez opory, pouģijte vģdy doplŔkov® vloģky. 

- Vģdy zkontrolujte, aby po jak®koli manipulaci a ¼pravŊ pŚedn² n§pravy voz²ku/koļ§rku byla spr§vnŊ seŚ²zena i  
  geometrie zadn² n§pravy, viz. Kapitola 2., Strana 15.   

 
 

PŚi pouģit² voz²ku/koļ§rku xRover REHA S jako voz²k za kolo dbejte n§sleduj²c²ho: 

- Odrazky, reflexn² a sign§ln² prvky splŔuj²c² pŚedpisy nesm² bĨt z voz²ku/koļ§rku odstraŔov§ny a mus²  

  bĨt st§le v pŢvodn²ch pozic²ch. 

- PŚed kaģdou j²zdou se ujistŊte, zda pŚipevnŊnĨ voz²k ļi jeho ļ§sti nezasahuj² do brzd, ġlap§n² ļi  

  Ś²zen² j²zdn²ho kola. 

- Nikdy nejezdŊte v noci na kole bez odpov²daj²c²ho osvŊtlen². Vģdy dodrģujte lok§ln² z§kony, vyhl§ġky a 

  pŚedpisy pro provoz voz²kŢ za kolo. 

- JezdŊte s mimoŚ§dnou opatrnost² tak, abyste vģdy dok§zali pŚizpŢsobit rychlost cel® soupravy  

  podm²nk§m, ve kterĨch jedete. 

- Pouģit² voz²ku/koļ§rku mŊn² stabilitu a brzd²c² a j²zdn² vlastnosti kola. 

- Vģdy pouģ²vejte vlajeļku ke zvĨġen² viditelnosti. 

- Vģdy pouģ²vejte spr§vnŊ nasazenou moskyti®ru na voz²k. 

- Pro dŊti (osoby), kter® nemohou vzpŚ²menŊ sedŊt bez opory, pouģijte vģdy doplŔkov® vloģky. 

- Pasaģ®rŢm doporuļujeme nosit cyklistick® helmy schv§len® CPSC nebo CE. 
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URĻENĉ VOZĉKU 

 

Zdravotn² voz²k xRover REHA S je urļen pro pŚepravu osob s poruchou hybnosti sv®pomoc².  Je kompenzaļn² pomŢckou 

urļenou k dopravŊ osob s poruġenĨm pohybovĨm apar§tem nebo schopnostmi jej ovl§dat. Voz²k je urļen t®mŊŚ pro 

vġechny osoby trp²c² z§kladn²mi nebo i rozġ²ŚenĨmi typy postiģen² ï zrakov®, sluchov®, ment§ln², vnitŚn². Mohou jej 

pouģ²vat i osoby s kognitivn²mi poruchami, duġevn²mi nemocemi a dalġ²mi typy poruch.  

Vhodnost pouģit² voz²ku xRover REHA S pro danĨ typ diagn·zy vģdy konzultujte s oġetŚuj²c²mi l®kaŚi. 

 

 

 

TECHNICKĆ DATA 

 

Voz²k je prim§rnŊ urļen pro pŚepravu osob, nevyluļuje se ale ani pŚeprava n§kladŢ do hmotnosti dle technickĨch dat pro 

danou velikost voz²ku/koļ§rku. Pohon, resp. pohyb je zabezpeļov§n vĨhradnŊ druhou osobou (druhĨmi osobami), a to 

prioritnŊ tlaļen²m (za rukojeŠ voz²ku/koļ§rku) ļi taģen²m (taģn§ tyļ za kolo, taģn® lano upevnŊn® do oka pŚedn² n§pravy 

ļi taģn® soupravy pro letn² ļi zimn² uģit²); r§m voz²ku/koļ§rku je navrģen i pro moģnost noġen² za vnŊjġ² trubky (po 

demont§ģi l§tkovĨch blatn²kŢ). 

 

V§ġ model koļ§rku/voz²ku je velikost "S" ï malĨ xRover REHA S. VĨrobce d§le poskytuje modely "M" - stŚedn² a "L" - 

velkĨ. Velikosti se liġ² pouze r§mem a textiln²m potahem, ostatn² komponenty zŢst§vaj² vŊtġinou totoģn® pro vġechny 

velikosti. 
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          Hmotnost r§mu:   S    - 3,6 kg 

Materi§l r§mu:  - hlin²kov® slitiny EN AW 6060,6061,6082 

Pohotovostn² hmotnost:   dle instalovanĨch komponent a vĨbavy 

  (pŚ²klad: velikost "S" + pŚedn² kolo 6" + boudiļka - 13,4 kg) 

Rozchod (prŢjezdnost):  76 cm (garantovan§ prŢjezdnost 80cm r§mem dveŚ²) 

Rozvor (osa zadn² n§pravy - pŚ²ļn§ trubka pŚedn² n§pravy): 

  S   - 645 mm 

Parametry pŚepravovan® osoby:  S    - do 44 kg/  do 120 cm (testov§no na 70 kg) 

(hmotnost n§kladu)   

Maxim§ln² zat²ģen² voz²ku:  70 kg (transportovan§ osoba + dalġ² vŊci v pŚ²davnĨch braġn§ch nebo pŚ²mo ve 

                                                               voz²ku (max. uģitn§ nosnost). Hmotnost zat²ģen² voz²ku mus² bĨt rozloģena v pomŊru  

                                                               maxim§lnŊ 30/70 % ve smyslu takov®m, ģe 70 % hmotnosti zat²ģen² mus² bĨt v zadn² ļ§sti 

                                                               (ve stŚedu sedaļky nad n§pravou zadn²ch kol)               

Zadn² kola:  - 20" s integrovanĨmi bubnovĨmi brzdami 70 mm 

Materi§l kola:  - hlin²kovĨ stŚed a r§fek, ocelovĨ dr§tŊnĨ vĨplet (pro S, M, L) 
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  - plast (pouze pro S) 

Pl§ġŠ zadn²ho kola:  20x1,75 (47-406) 

HuġtŊn² duġe zadn²ho kola:  3,1-4,2 bar, autoventilek . Max. tlak v jedn® pneu 4,2 baru! 

PŚedn² kolo 1:  14"  

Materi§l kola:  - hlin²kovĨ stŚed a r§fek, ocelovĨ dr§tŊnĨ vĨplet (pro S, M, L) 

  - plast (pouze pro model velikosti S) 

Pl§ġŠ pŚedn²ho kola 1:  14x1,75 (47-254) 

HuġtŊn² pŚedn²ho kola 1:  2,8 bar, autoventilek . Max. tlak v jedn® pneu 2,8 baru! 

Vidlice pŚedn²ho kola 1:  fixn² okolo vertik§ln² osy - vhodn® do ter®nu, jogging, in-line skating apod. a  

  pro vyġġ² rychlosti 

Materi§l vidlice 1:  - hlin²kov§ slitina EN AW 2017 

PŚedn² kolo 2:  - 6" 

Materi§l kola:  - hlin²kovĨ stŚed 

Pl§ġŠ pŚedn²ho kola 2:             - plnĨ pryģovĨ (nehust² se) 

Vidlice pŚedn²ho kola 2:             - otoļn§ okolo vertik§ln² osy - vhodn® jako koļ§rek na zpevnŊnĨch 

               ploch§ch a pro niģġ² rychlosti 

Materi§l vidlice 2: - hlin²kov§ slitina  

 - sklem plnŊnĨ plast  

Dalġ² dŢleģit® vlastnosti: - pŚedn² a zadn² oblouk r§mu chr§n² hlavu a tŊlo pŚepravovan® osoby v  

   pŚ²padŊ pŚevrģen², pŚevr§cen² voz²ku/koļ§rku 

 - odklon kol zadn² n§pravy o 10Á zabezpeļuje mimoŚ§dnou odolnost  

   proti stranov®mu pŚevrģen² voz²ku/koļ§rku 

 - bezpeļnostn² p§sy s pŊtibodovou bezpeļnostn² pŚezkou 

 - pro dosaģen² maxim§ln² ģivotnosti je pouģit veġkerĨ spojovac² materi§l z  

   nerezov® oceli A2 

 - instalovan§ integr§ln² taġka na pŚ²sluġenstv² a osobn² potŚeby; lze sejmout  

   a pouģ²t jako plnohodnotnĨ batoh (vļetnŊ n§ramenn²ch popruhŢ) 

 - osazenĨ bezdr§tovĨ cyklocomputer (8 funkc²) umoģŔuje mŊŚit aktu§ln²  

    rychlost ļi ujetou vzd§lenost 

 - moģnost modifikace ruļn² brzdy z prav®ho na lev® proveden² 

 

Vhodn® prostŚed² pouģit²: - voz²k/koļ§rek je urļen k pohybu na rovn®m i nerovn®m ter®nu, lze jej pouģ²t k j²zdŊ 

    na chodn²ku i na silnici, na asfaltovĨch komunikac²ch i na nezpevnŊnĨch poln²ch, luļn²ch ļi  

    lesn²ch cest§ch, lze se s n²m pohybovat i po snŊhu i v extr®mnŊjġ²m prostŚed² ï kamen², ġotolina  

    apod., lze pouģ²vat i za deġtŊ 

 

PŚedpokl§dan§ ģivotnost:               - PŚedpokl§dan§ ģivotnost vĨrobku ĂZdravotn² voz²k xRover REHA Sñ je 8 let. 

 

Rozsah teplot: - voz²k/koļ§rek je urļen k vyuģit² pŚi venkovn²ch teplot§ch -15 aģ +40 0C 

 

Voliteln® pŚ²sluġenstv²: - moskyti®ra, pl§ġtŊnka 

 - windstopper - ochrannĨ pl§ġŠ proti nepŚ²znivĨm povŊtrnostn²m podm²nk§m (v²tr,  

    snŊģen², prach apod.)   

    - transportn² vaky pro pŚepravu sloģen®ho voz²ku/koļ§rku a sejmutĨch kol 

    - ledvinka, kabelka 

    - zimn² spac§k/vak 

    - brzdov§ p§ka v prav®m (standard) nebo lev®m (voliteln®m) proveden² 

    - sklopn§ rukojeŠ ve standardn²m nebo prodlouģen®m (voliteln®m) proveden² 

- prodluģovac² ochrannĨ sluneļn² kġilt 

            - speci§ln² podhlavn²k 

            - dalġ² pŚ²sluġenstv² se mŢģe mŊnit dle aktu§ln² nab²dky vĨrobce 

 

VĨrobn² ļ²slo - kaģdĨ voz²k/koļ§rek je vybaven unik§tn²m vĨrobn²m ġt²tkem um²stŊnĨm na prav® stranŊ zadn²  

   n§pravy kol (viz obr. str. 9) . Ġt²tek obsahuje vĨrobn² ļ²slo ve tvaru napŚ. 17 L 0029, kde prvn²  

   dvojļ²sl² znaļ² rok vĨroby, p²smeno velikost a posledn² ļtyŚļ²sl² unik§tn² s®riov® ļ²slo 
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ĐDRĢBA, P£ĻE A USKLADNŉNĉ VOZĉKU/KOĻĆRKU 

 

A. Đdrģba z§vŊsu za kolo  

ï PŚed kaģdou j²zdou zkontrolujte, zda jsou z§vŊs a zabezpeļovac² p§sek Ś§dnŊ pŚipojeny.  

- PravidelnŊ kontrolujte, zda nen² z§vŊs poġkozen, nalomen apod. VymŊŔte jej pŚi prvn²m n§znaku   

  poġkozen².  

- Jak®koliv poġkozen²/zniļen² kter®koliv ļ§sti voz²ku/koļ§rku xRover by mŊlo bĨt okamģitŊ  

  opraveno/vymŊnŊno, aby se pŚedeġlo zranŊn² osob. 

B. P®ļe o potah/boudu  

ï V§ġ voz²k xRover je vyroben z pevn®, odoln®, nepromokav® l§tky ï KortexinÊ nebo CorduraÊ. Potah ļistŊte 

jen obyļejnĨm mĨdlem nebo jemnĨm ļistic²m prostŚedkem a teplou vodou. Nechte volnŊ vyschnout. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

C. Kola a stŚedov® osy  

- Doporuļujeme kola (zadn² 20ñ a pŚedn² 14ñ) alespoŔ dvakr§t roļnŊ zkontrolovat standardn²m cykloservisem. 

Z bezpeļnostn²ch dŢvodŢ zkontrolujte pŚed kaģdĨm pouģit²m voz²ku/koļ§rku, zda nen² uvolnŊn vĨplet kola ļi 

stŚedov§ osa a zda je spr§vnŊ nahuġtŊno. 

D. Kostra kola a upnut²  

ï PravidelnŊ kontrolujte, zda jsou vġechny matky a ġroubky dostateļnŊ utaģeny. 

E. UskladnŊn² 

 ï Voz²k/koļ§rek skladujte v such®m a dobŚe vŊtran®m prostoru. PŚed uskladnŊn²m se ujistŊte, zda je 

voz²k/koļ§rek suchĨ, pŚedejdete tak zplesnivŊn². Nen²-li voz²k pouģ²v§n, chraŔte jej pŚed sluncem, zamez²te t²m 

vyblednut². Neskladujte voz²k pŚipojen ke kolu. Skladov§n² v nevyhovuj²c²m prostŚed² po delġ² dobu nem§ 

negativn² vliv na funkci voz²ku. 

PŚed kaģdĨm pouģit²m zkontrolujte vġechny ļ§sti Vaġeho voz²ku/koļ§rku! 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

UPOZORNŉNĉ ! 

 
Barvy potahu a dalġ²ch ļ§st² 

voz²ku/koļ§rku se vlivem 

poļas², sluneļn²ho z§Śen²  

a povŊtrnostn²ch vlivŢ mohou 

mŊnit! 
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BEZPEĻNOSTNĉ POKYNY 

 

DŢleģit§ pravidla pro bezpeļn® pouģ²v§n² voz²ku/koļ§rku xRover REHA S. 

1. PŚed pouģit²m voz²ku/koļ§rku si pozornŊ pŚeļtŊte veġker® pokyny! Nespr§vn® pochopen² a neŚ²zen²  

se tŊmito pokyny mŢģe v®st k nehodŊ, pŚi kter® Vy a/nebo Vaġi pasaģ®Śi mohou utrpŊt v§ģn® ļi smrteln® 

zranŊn². 

2. Bezpeļn® a spr§vn® pouģ²v§n² tohoto vĨrobku je na Vaġi zodpovŊdnost! PŚed pouģ²v§n²m 

voz²ku/koļ§rku jeŅte zkuġebnŊ na proj²ģŅku na kole, jdŊte na proch§zku ļi si zabŊhat nebo na t¼ru se 

zat²ģenĨm voz²kem (zat²ģenĨm na v²ce neģ je pŚedpokl§dan§ v§ha s pasaģ®rem i s n§kladem) a t²m se ujistŊte, 

ģe zvl§dnete naloģenĨ voz²k/koļ§rek pŚi kaģd® z tŊchto aktivit. BuŅte mimoŚ§dnŊ opatrn² pŚi provozov§n² 

voz²ku/koļ§rku v ter®nu. Vedle z§sad bezpeļn® j²zdy se vģdy ŚiŅte n²ģe uvedenĨmi pravidly. 

3. PŚi pouģit² jako pŚ²vŊsnĨ voz²k se ujistŊte, ģe je Vaġe kolo v dobr®m provozuschopn®m stavu. Doporuļujeme 

pravidelnou bezpeļnostn² prohl²dku u certifikovan®ho mechanika j²zdn²ch kol. 

4. Neupravujte voz²k ani kolo. V pŚ²padŊ, ģe si nejste jisti, zda je Vaġe kolo kompatibiln² s voz²kem, 

obraŠte se na vĨrobce Volter s.r.o. nebo vaġeho prodejce, pŚ²padnŊ prostudujte peļlivŊ tento N§vod. 

5. PŚepravovan® osoby mus² bĨt patŚiļnŊ fixov§ny vzhledem k jejich vŊku, postiģen², ļi tŊlesnĨm potŚeb§m. 

V pŚ²padŊ potŚeby mŢģe vĨrobce voz²k upravit dle individu§ln²ch potŚeb pasaģ®rŢ. 

6. NepŚekraļujte maxim§ln² moģn® z§tŊģe voz²ku/koļ§rku ï plat² pro kaģdĨ model zvl§ġŠ, viz. Technick§ data, 

str. 5. Tato v§ha je nejvyġġ² moģn® celkov® zat²ģen² sedaļky vļetnŊ n§kladu. PŚedmŊty 

pŚepravovan® ve voz²ku/koļ§rku mus² bĨt Ś§dnŊ pŚipevnŊny, aby se zabr§nilo jejich pohybu bŊhem  

j²zdy. Nestabiln² n§klad a pŚet²ģen² zpŢsobuj² zhorġen² stability a Ś²zen² voz²ku/koļ§rku. 

7. Vģdy bezpeļnŊ a pevnŊ zapnŊte popruhy kolem ramen, pasu a v rozkroku pasaģ®rŢ. PravidelnŊ 

kontrolujte polohu ramenn²ho popruhu. UjistŊte se, ģe pasaģ®Śi nemohou strļit prsty do vĨpletu kola. Pasaģ®Śi 

nesm² ve voz²ku/koļ§rku poskakovat, houpat se a nakl§nŊt se. 

8. Pasaģ®ry ve voz²ku/koļ§rku mŊjte vģdy pod dohledem. 

9. Pro hladkou j²zdu udrģujte duġe kol voz²ku/koļ§rku nahuġtŊn® na doporuļenĨ tlak uvedenĨ po stranŊ  

pl§ġtŊ nebo dle TechnickĨch dat, str. 5. PŚed kaģdĨm pouģit²m zkontrolujte tlak v duġ²ch. Pokud tlak nen² 

v doporuļenĨch hodnot§ch, vģdy jej pŚed jakoukoli j²zdou upravte na patŚiļnou hladinu dle TechnickĨch  

dat. PŚehuġtŊn® duġe mohou prasknout a zpŢsobit hav§rii voz²ku/koļ§rku. PodhuġtŊn® duġe/pneumatiky 

mohou zpŢsobit ne¼ļinnost parkovac²ch brzd, vĨraznŊ degraduj² j²zdn² vlastnosti a mohou t®ģ prasknout  

nebo se prodŊravŊt. PodhuġtŊn® duġe se vĨraznŊ opotŚebov§vaj² a mŊn² j²zdn² vlastnosti voz²ku/koļ§rku.  

10. Voz²k pouģ²vejte jen u bezmotorovĨch kol schopnĨch uv®zt nav²c v§hu voz²ku/koļ§rku a pasaģ®ra. 

Nepouģ²vejte voz²k u elektrickĨch kol, motocyklŢ, mopedŢ, automobilŢ a jakĨchkoliv dalġ²ch motorovĨch 

vozidel.  

11. K opoŚe kola s pŚipojenĨm voz²kem nepouģ²vejte stoj§nek ani ģ§dnou jinou parkovac² pomŢcku. 

PŚipojenĨ voz²k mŢģe zmŊnit rovnov§hu kola a zapŚ²ļinit tak nefunkļnost stoj§nku. PŚi p§du 

mŢģe doj²t k poġkozen² kola a voz²ku/koļ§rku. 

12. PŚi pouģit² jako pŚ²vŊsnĨ voz²k vģdy pouģ²vejte vlajeļku pro zvĨġenou viditelnost, kter§ je dod§v§na spolu  

s cyklosetem. 

NepŚedpokl§dejte, ģe m§te pŚednost v j²zdŊ. Nepouģ²vejte voz²k/koļ§rek v m²stech s velkĨm provozem, 

jako napŚ. na ruġnĨch ulic²ch ļi kdekoliv, kde mŢģe bĨt nebezpeļn® se s voz²kem/koļ§rkem pohybovat. 

13. Vyvarujte se j²zdŊ v noci. Vaġe schopnost vidŊt a bĨt vidŊn je znaļnŊ sn²ģena. Mus²te-li jet  

v noci, pouģ²vejte na sv®m kole odpov²daj²c² osvŊtlen² a obleļte si z§Śiv® reflexn² obleļen². 

Voz²k/koļ§rek je vybaven mnoha reflexn²mi prvky. 

UPOZORNŉNĉ ! 
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VĠECHNA DšLEĢITĆ UPOZORNŉNĉ NAJDETE NA VOZĉKU/KOĻĆRKU VĢDY V TŉCHTO MĉSTECH! 

SYMBOLY O ĐDRĢBŉ JSOU NA KAĢD£M SAMOSTATN£M DĉLU VOZĉKU.  

VħROBNĉ ĠTĉTEK VOZĉKU JE NA SPODU NA PRAV£ STRANŉ ZADNĉ NĆPRAVY KOL! 

 

14. Cyklista i pasaģ®Śi by mŊli nosit schv§len® cyklistick® helmy.   
15. PŚi pohybu s voz²kem po veŚejnĨch komunikac²ch vģdy dodrģujte veġker® dopravn² pŚedpisy a pouģ²vejte  
spr§vnou signalizaci. Jste povinni se Ś²dit Z§konem o silniļn²m provozu (z§kon ļ. 361/2000 Sb., o provozu na 
pozemn²ch komunikac²ch). 
16. PŚi kaģd®m zastaven² koļ§rku jej zabezpeļte proti posuvu aretac² pŚ²davnĨch parkovac²ch brzd a doplŔkov® 
ruļn² brzdy, viz. strana 17, kapitola 3 a 3.1.  
17. Vģdy pouģ²vejte ochrannou moskyti®ru pŚi pouģit² jako voz²k za kolo. Viz. kapitola 9.2 
18. Ġit®, plastov® a gumov® komponenty voz²ku/koļ§rku se mohou vzn²tit pŚi kontaktu s otevŚenĨm ohnŊm. 
V bl²zkosti voz²ku se vyvarujte pohybu s otevŚenĨm ohnŊm nebo jeho rozdŊl§v§n². Voz²k je testov§n na jistou 
resistenci hoŚlavosti dle normy ĻSN EN 1888:2012 a ĻSN EN 15918:2013, nen² vġak zcela nehoŚlavĨ! 

 

VAROVĆNĉ! 

Voz²ky za kola se mohou pŚevrhnout a zpŢsobit tak v§ģn® zranŊn² pasaģ®rovi/cyklistovi. 

N§raz kola na pŚek§ģku mŢģe zpŢsobit pŚevr§cen² voz²ku/koļ§rku pŚi minim§ln² rychlosti. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

UPOZORNŉNĉ ! 
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1.   MONTĆĢ A DEMONTĆĢ VOZĉKU/KOĻĆRKU 

Voz²k vyuģ²v§ rychloup²nac²ch komponent, takģe mont§ģ i demont§ģ mohou bĨt provedeny v Ś§du nŊkolika des²tek 

sekund. 

 

1.1   Zadn² n§prava 

Zadn² kola jsou upevnŊna pomoc² rychloup²nac²ch poloos. Stiskem klobouļku na jednom konci osy se uvoln² pojistka na 

opaļn®m konci a osu je moģno vsunout/vysunout do/z n§boje zadn²ho kola.  

 

 

 

 

 

 

 

hōǊłȊŜƪ 2   

 

1.1.1   Mont§ģ   

zah§j²me vloģen²m poloosy do n§boje zadn²ho kola - osu nasuneme zcela do n§boje zadn²ho kola. 

               

 

 

 

 

 

 

    

         hōǊłȊŜƪ 3         hōǊłȊŜƪ п 

     

 A - Stiskem klobouļku odjist²me pojistku a B - osu zasuneme do kamene zadn² n§pravy. 

    

          hōǊłȊŜƪ р                hōǊłȊŜƪ с             

A B 

D 

1 ς Stiskni 

2 ς ¦ǾƻƭƴŠƴƝ ǇƻƧƛǎǘƴȇŎƘ ƪǳƭƛőŜƪ 

 

 

 

C 
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Sestavu zasuneme na doraz do kamene, uvoln²me klobouļek a pŚesvŊdļ²me se, zda je kolo bezpeļnŊ zajiġtŊno v kameni.                            

  

  
    hōǊłȊŜƪ т 

  

StejnĨm postupem nainstalujeme i druh® kolo zadn² n§pravy. ObŊ zadn² kola jsou plnŊ z§mŊnn§; v pŚ²padŊ, ģe m§me 

nainstalov§n cyklocomputer, kolo s magnetem mus² bĨt namontov§no vlevo (pŚi pohledu zezadu).   

                                               

   

      hōǊłȊŜƪ у 
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1.1.2    Demont§ģ  provedeme opaļnĨm postupem; A - uchop²me zadn² kolo za centr§ln² n§boj, B - stiskneme 

klobouļek poloosy a  C - kolo tahem zcela uvoln²me. 

 

                                                                  

                                                 

         hōǊłȊŜƪ 9             

 

 ObŊ demontovan§ zadn² kola lze pro n§sleduj²c² transport spojit dohromady za pouģit² jedn® poloosy; druhou pozornŊ 

uschov§me proti ztracen², nejl®pe do nŊkter® z ¼loģnĨch taġek na voz²ku/koļ§rku. 

 

 

 

 

 

 

 

                                             

 

 

 

 

 

         

 

 

           hōǊłȊŜƪ 10     

 

A B 

C 
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1.2   PŚedn² n§prava 

 

PŚedn² kola s vidlicemi jsou upevnŊna k voz²ku/koļ§rku pomoc² rychloup²nac²ch obj²mek. Povolen²m p§ky se obj²mka 

odemkne, pŚitaģen²m p§ky se uzamkne; uzamļen² lze regulovat pŚitaģen²m ļi povolen²m matice na opaļn®m konci 

svorn²ku. Manipulaci s matic² prov§d²me pouze rukou v odemļen®m stavu obj²mky. 

 

Sestava pŚedn² n§pravy obsahuje ġest rychloup²nac²ch obj²mek; dvŊ horizont§ln² slouģ² k upevnŊn² vidlice s pŚedn²m 

kolem, vnitŚn² vertik§ln² p§r slouģ² k nastaven² sklonu vidlice a vnŊjġ² vertik§ln² p§r slouģ² k upevnŊn² a nastaven² polohy 

pŚ²ļn® trubky pŚedn² n§pravy. K vnŊjġ²m koncŢm t®to trubky lze pŚipevnit pŚ²davn§ taģn§ zaŚ²zen².  

Cel§ sestava je dod§na jiģ v sestaven®m a seŚ²zen®m stavu, majitel pouze upevn² zvolen® pŚedn² kolo s vidlic² a nastav² 

poģadovanĨ sklon vidlice. 

          

 

 

 

 

 

 

 

 

 

       hōǊłȊŜƪ мм 

1.2.1 Mont§ģ pŚedn² vidlice s kolem 

 

Uvoln²me obŊ horizont§ln² obj²mky na kamenu pŚedn² n§pravy a n§stavec vidlice vsuneme do otvoru v kameni. Obj²mky 

jsou i v uvolnŊn®m stavu fixov§ny ke kameni d²ky osazen², zapadaj²c²ho do dr§ģky v kameni. T²m je zabr§nŊno 

sesmeknut², resp. ztr§tŊ obj²mky. Obj²mku lze z kamene sejmout pouze pomoc² speci§ln²ho n§stroje. 

 

 
       hōǊłȊŜƪ мн 

1 ς ŦƛȄŀŎŜ ǇƻƭƻƘȅ ǇǌƝőƴŞ ǘǊǳōƪȅ ǇǌŜŘƴƝ 

ƴłǇǊŀǾȅ 

2 ς ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ŀ ǳǇŜǾƴŠƴƝ ǎƪƭƻƴǳ 

ǇǌŜŘƴƝ ǾƛŘƭƛŎŜ 

3 ς ǳǇŜǾƴŠƴƝ ǇǌŜŘƴƝ ǾƛŘƭƛŎŜ 

4 ς ǇǌŜŘƴƝ ǾƛŘƭƛŎŜ ǎ ƻǘƻőƴȇƳ ƪƻƭŜƳ сά 

5 ς ǘŀȌƴŞ ƻƪƻ 
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N§stavec v otvoru natoļ²me tak, aby ļep (vyļn²vaj²c² z§vitovĨ kol²k, Obr. 13 a Obr. 14, bod 2) zapadl do vybr§n² v kameni 

pŚedn² n§pravy (Obr.14, bod 1) a n§stavec zasuneme na doraz do kamene. 

 

    
      hōǊłȊŜƪ мо                hōǊłȊŜƪ мп 

ObŊ horizont§ln² obj²mky natoļ²me do vhodn® polohy tak, aby p§ky nekolidovaly s p§kami vertik§ln²ch obj²mek. 

Uzamkneme obŊ horizont§ln² rychloup²nac² obj²mky. 

 

1.2.2  Demont§ģ pŚedn² vidlice s kolem 

 

Uvoln²me obŊ horizont§ln² rychloup²nac² obj²mky (Obr. 11, bod 3) a (Obr. 12) 

Vysuneme n§stavec pŚedn² vidlice z kamenu pŚedn² n§pravy. 

 

1.2.3   Demont§ģ pŚedn²ho kola z vidlice 

 

PŚedn² kolo 14" je k vidlici upevnŊno rychloup²nac² osou. Z transportn²ch ļi servisn²ch dŢvodŢ mŢģe bĨt zapotŚeb² kolo z 

vidlice sejmout. 

  

           
       hōǊłȊŜƪ мп              ¦½!a29bh  hōǊłȊŜƪ мр               POVOLENO 

Uvoln²me p§ku rychloup²nac² osy. Koncovky osy zapadaj² do zapuġtŊn² ve vidlici, takģe ani n§hodn® povolen² p§ky bŊhem 

j²zdy nezpŢsob² vypadnut² kola z vidlice. 
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K uvolnŊn² kola je jeġtŊ zapotŚeb² povolit o nŊkolik otoļek matku, kter§ se nach§z² na opaļn® stranŊ osy. Kolo lze pot® 

uvolnit z vidlice. M²sto pro uskladnŊn² pro toto kolo i s vidlic² je v zadn² kapse zadn² braġny na voz²ku/koļ§rku. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

hōǊłȊŜƪ мс      hōǊłȊŜƪ мт  

Mont§ģ provedeme opaļnĨm postupem. 

Kolo 6" je do vidlice upevnŊno imbusovĨm ġroubem s matic², kterĨ slouģ² z§roveŔ jako osa. V pŚ²padŊ potŚeby lze tento 

ġroub povolit a kolo vyjmout. 

 

2.  SeŚ²zen² poģadovan® geometrie voz²ku/koļ§rku 

 

Zvol²me poģadovan® pŚedn² kolo a upevn²me ho s vidlic² do kamene pŚedn² n§pravy (postup viz vĨġe). K§men je 

symetrickĨ, dle potŚeby ho lze vyuģ²t z obou stran. 

Uvoln²me vnitŚn² p§r vertik§ln²ch rychloup²nac²ch spon na pŚedn² n§pravŊ. 

Kolo i s vidlic² natoļ²me do poģadovan® polohy. Volbou velikosti kola a natoļen²m vidlice lze mŊnit sklon cel®ho 

voz²ku/koļ§rku. Lze tak zabezpeļit maxim§ln² pohodl² a komfort pŚepravovan® osoby. 

VnitŚn² p§r vertik§ln²ch rychloup²nac²ch spon natoļ²me tak, aby jejich p§ky nekolidovaly s horizont§ln²mi obj²mkami. 

Uzamkneme p§ky vnitŚn²ho p§ru vertik§ln²ch rychloup²nac²ch obj²mek. T²m je pŚedn² k§men pevnŊ zafixov§n na pŚ²ļnou 

osu pŚedn² n§pravy. 

 

PŚedn² kolo 6" lze um²stit v n§sleduj²c²m rozsahu: 

 

                                                                                     
               hōǊłȊŜƪ му 
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PŚedn² kolo 14" lze upevnit v n§sleduj²c²m rozsahu: 

    
              

 
       hōǊłȊŜƪ мф ς ǎƪƭƻƴ ǎŜŘŀőƪȅ ǾƻȊƝƪǳ            1 ς pozice sed                                                                            2 ς pozice leh   

Nastaven®mu sklonu voz²ku/koļ§rku je nutno pŚizpŢsobit geometrii zadn² n§pravy tak, aby se vykompenzovala pŚ²padn§ 

sb²havost ļi rozb²havost zadn²ch kol. Ġpatn® seŚ²zen² zpŢsobuje zvĨġenou n§mahu pŚi pohybu voz²ku/koļ§rku a zvĨġen® 

opotŚeben² pl§ġŠŢ zadn²ch kol; nesoumŊrn® seŚ²zen² nav²c mŢģe zpŢsobovat boļen² pŚi pohybu vpŚed ļi jin® probl®my  

s trakc² voz²ku/koļ§rku. 

 

Voz²k um²st²me na pevnou vodoro vnou  plochu. 

K§men zadn² n§pravy je na n§pravŊ fixov§n rychloup²nac²m svorn²kem. Uvoln²me p§ku svorn²ku. 

        
        hōǊłȊŜƪ нл  
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Natoļ²me k§men s brzdou na ose zadn² n§pravy tak, aby se bublinka na vestavŊn® vodov§ze nach§zela mezi znaļkami. 

Vodov§ha se nach§z² na horn² stranŊ kamene za unaġeļem brzdy a je nejl®pe pŚ²stupn§ pŚi pohledu zezadu 

voz²ku/koļ§rku.  

I pŚi povolen®m rychloup²nac²m svorn²ku jde z dŢvodu pŚesnĨch vĨrobn²ch toleranc² poot§ļet kamenem zadn² n§pravy 

pomŊrnŊ ztuha; pŚi uzamļen® p§ce je pak k§men na ose pevnŊ a spolehlivŊ fixov§n. 

PŚi kontrole nastaven² polohy kamene mus² st§t voz²k stabilnŊ na vġech tŚech kolech. 

   

             1 ï povolen² aretace kamene/n§boje zadn² n§pravy 

    2 ï trimov§n² kamene zadn² n§pravy 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

            hōǊłȊŜƪ нм 

 

     

           hōǊłȊŜƪ 22 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Po nastaven² kamene do spr§vn® polohy uzamkneme zpŊt p§ku rychloup²nac²ho svorn²ku.  

StejnĨ postup zopakujeme i u druh®ho kola. 

 

Na z§vŊr zkontrolujeme jeġtŊ jednou seŚ²zen² dle vodov§h na lev®m i prav®m kamenu. Spr§vn® seŚ²zen² je z§rukou 

vĨbornĨch j²zdn²ch vlastnost² voz²ku/koļ§rku. 

 

3.  SeŚ²zen² brzd 

 

ObŊ bubnov® brzdy jsou ovl§d§ny souļasnŊ jednou zdvojenou brzdovou p§kou; jej² aretaļn² kol²k umoģŔuje brzdu pouģ²t 

t®ģ jako parkovac². Brzdov§ p§ka se nach§z² na rukojeti voz²ku/koļ§rku. SeŚ²zen² stejn®ho ¼ļinku obou brzd je velmi 

dŢleģit® pro zachov§n² pŚ²m®ho smŊru j²zdy voz²ku/koļ§rku pŚi brzdŊn². Z dŢvodŢ dlouhodob®ho pouģ²v§n² doch§z² ke 

zmŊnŊ d®lky lanek a je zapotŚeb² brzdy obļas individu§lnŊ doladit na stejnĨ brzdnĨ ¼ļinek na obou kolech. VĨraznŊ 

opotŚeben§ lanka je nutn® vymŊnit. 

UPOZORNŉNĉ ! 

 
Vģdy dbejte na spr§vn® nastaven² 

geometrie zadn²ch kol voz²ku. 

V pŚ²padŊ ġpatn® manipulace a 

provozu voz²ku s nespr§vnŊ 

nastavenou geometri² mŢģe doj²t 

k rychl® destrukci pl§ġŠŢ kol a 

k hav§rii voz²ku/koļ§rku. 
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Z§kladn² seŚ²zen² se provede svŊrnĨm ġroubem s matic² na brzdov® pohybliv® p§ce. 

 

     1 ï ġroub upevnŊn² brzdov®ho lanka 

            

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

             hōǊłȊŜƪ но 

            

Jemn® doladŊn² lze prov®st  1 - aretaļn²mi koncovkami na obou konc²ch vnŊjġ²ho pl§ġtŊ brzdov®ho veden². 

 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

            hōǊłȊŜƪ нп                       hōǊłȊŜƪ нр 

 

BrzdnĨ ¼ļinek ovl§d§me silou stisku brzdov® p§ky. Bubnov® brzdy poskytuj² velmi ġirokĨ rozsah brzdn®ho ¼ļinku od 

m²rn®ho brģdŊn² pro ¼pravu rychlosti aģ po razantn² brzdŊn² pro rychl® zastaven² voz²ku/koļ§rku. 

 

SouļasnĨm razantn²m stiskem jak brzdov® p§ky (Obr. 26, bod 1), tak i aretaļn²ho kol²ku (Obr. 26, bod  2), dojde  

k zablokov§n² brzdy a voz²k je trvale zabrzdŊn (parkovac² brzda). V tomto reģimu je zabr§nŊno samovoln®mu rozjet² 

voz²ku/koļ§rku. 

OpŊtovnĨm razantn²m stiskem brzdov® p§ky (Obr. 26, bod 1) dojde k uvolnŊn² aretaļn²ho kol²ku a t²m i cel®ho syst®mu; 

po uvolnŊn² brzdov® p§ky je voz²k opŊt zcela odbrzdŊn a mŢģe se volnŊ pohybovat. 
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       hōǊłȊŜƪ нс           A ς ǇŀǊƪƻǾŀŎƝ ōǊȊŘŀ ŘŜŀƪǘƛǾƻǾłƴŀ  B ς ǇŀǊƪƻǾŀŎƝ ōǊȊŘŀ ŀƪǘƛǾƻǾłƴŀ 

 

 

3.1.    Aretace pŚ²davnĨch parkovac²ch brzd 

 

Pro zajiġtŊn² maxim§ln² stability voz²ku v zaparkovan®m/statick®m stavu (zejm®na, pokud je v nŊm pŚepravovan§ osoba) 

je nutn® vģdy pouģ²t PŚ²davn® parkovac² brzdy, kter® jsou um²stŊny na r§mov® trubce po stran§ch obou zadn²ch kol 20ñ, 

Obr§zek 27.  

Jsou nez§visl®, a proto je nutn® vģdy zablokovat obŊ brzdy (pravou i levou). Parkovac² stabilita voz²ku nen² 

zaruļena, jestliģe se pouģije pouze jedna z brzd nebo jsou aretov§ny nespr§vnŊ. 

 

Pro manipulaci s brzdou ji uchopte do ruky (Obr. 28, bod 1) a pohybem p§ky NAHORU se brzda aretuje/blokuje  

(Obr. 28, bod 2). Mus² doj²t k zacvaknut² blokovac²ho v§lce na pneumatiku. Tahejte tedy za p§ku silou do doby, neģ se 

sama zastav² a zacvaknut²m se aretuje. 

 

Pohybem p§ky DOLU se brda uvoln²/odblokuje a nech§v§ pneumatice volnĨ pohyb v ot§ļen² (Obr. 28, bod 3).  

Tlaļte p§ku smŊrem dolŢ aģ do doby, kdy se dostane blokovac² v§leļek pneumatiky do maxim§ln² otevŚen® polohy. 

Vģdy zatlaļte p§ku aģ do maxim§ln² polohy v obou smŊrech. 

 

 
       hōǊłȊŜƪ нт           A ς ǇǌƝŘŀǾƴł ǇŀǊƪƻǾŀŎƝ ōǊȊŘŀ [9±#                                                           . ς ǇǌƝŘŀǾƴł ǇŀǊƪƻǾŀŎƝ ōǊȊŘŀ tw!±# 



 

  

20  

 
         hōǊłȊŜƪ ну           1 ς ǳŎƘƻǇŜƴƝ ǇǌƝŘŀǾƴŞ ǇŀǊƪƻǾŀŎƝ ōǊȊŘȅ           н ς ōǊȊŘŀ ǇƭƴŠ ŀǊŜǘƻǾłƴŀ              3 ς ōǊȊŘŀ ƻǘŜǾǌŜƴł                                                            

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4. Drģadlo 

 

4.1.    Drģadlo s plastovĨmi klouby 

 

Voz²k je vybaven vĨġkovŊ seŚiditelnĨm drģadlem. V m²stech kontaktu rukou s drģadlem je opatŚeno pŊnovĨm potahem 

pro komfortn² manipulaci. Pro transport voz²ku/koļ§rku ļi vyuģit² taģnĨch zaŚ²zen² lze drģadlo zcela sklopit a sn²ģit tak 

vnŊjġ² obrysov® rozmŊry voz²ku/koļ§rku. 

 

ZmŊnu nastaven² lze prov®st po souļasn®m stisknut² OBOU ġedĨch knofl²kŢ po stran§ch kloubu drģadla. Kloub m§ nŊkolik 

pevnŊ danĨch poloh; po uvolnŊn² ġedĨch knofl²kŢ dojde k zafixov§n² drģadla v dan® poloze. Poloha drģadla nem§ vliv na 

funkļnost brzdy. 

 

UPOZORNŉNĉ: Z dŢvodu moģnosti individu§lnŊ nastavit polohu a sklon drģadla je toto opatŚeno robustn²mi 

polohovatelnĨmi plastovĨmi klouby, tyto klouby mohou m²t v jednotlivĨch fixn²ch poloh§ch m²rnou vŢli v obou smŊrech 

pohybu. Tato vŢle nen² vĨrobn² vadou a nebr§n² nijak provozu voz²ku/koļ§rku v pln® z§tŊģi. 

     
            hōǊłȊŜƪ нф                      ±ƻȊƝƪ ƻǎŀȊŜƴ ǇƭŀǎǘƻǾȇƳƛ ƪƭƻǳōȅ 

 

UPOZORNŉNĉ ! 

 
Vģdy dbejte na spr§vn® zabrzdŊn² 

voz²ku, pokud jej za provozu 

zastav²te! Zejm®na, pokud jsou 

v nŊm pasaģ®Śi a nech§v§te jej 

bez pŚ²m®ho dozoru a bez 

fixovan®ho popruhu na z§pŊst².  
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4.2.    Drģadlo s kovovĨmi klouby TH 88 
 

Na pŚ§n² mŢģe bĨt model xRover Reha S vybaven i robustnŊjġ²mi kovovĨmi klouby. Toto se doporuļuje pŚi velmi ļast®m 

pouģ²v§n² voz²ku zejm®na v ter®nu k turistice nebo pŚi bruslen². Klouby TH 88 dodaj² drģadlu voz²ku velmi vysokou 

stabilitu, t®mŊŚ bez vŢle. 

Lze je tedy pouģ²vat i v extr®mnŊjġ²ch podm²nk§ch. D²ky tzv. Hirtovu kloubu (tis²cizub) se d§ poloha nastavit prakticky 

v jak®koli ¼rovni v r§mci cel®ho rozsahu kloubu. 

Fixace prob²h§ dotaģen²m postrann² kŚ²dlov® matky. PŚi povolen² obou matek lze nastavit jakoukoli poģadovanou polohu  

a v t®to poloze drģadlo opŊtovnŊ utaģen²m matek zafixovat. 

 

 
               hōǊłȊŜƪ ол                      ±ƻȊƝƪ ƻǎŀȊŜƴ ƪƻǾƻǾȇƳƛ ƪƭƻǳōy TH 88 

 

5. Boudiļka 

Voz²k je vybaven odn²matelnou boudiļkou pro zvĨġen² komfortu pŚepravovan® osoby a jej² ochranu pŚed nepŚ²znivĨmi 

vlivy vnŊjġ²ho prostŚed² (d®ġŠ, v²tr, snŊģen², sluneļn² ģ§r apod.). 

R§m boudiļky je polohovatelnĨ; zmŊna tvaru se prov§d² pouze zatlaļen²m rukou v poģadovan®m smŊru. 

 

     
          ObrłȊŜƪ ом 

Boudiļku lze i zcela sejmout; provede se to souļasnĨm stiskem ļerven®ho tlaļ²tka z boku kloubu boudiļky a tahem za 

r§m nahoru ve smŊru vodic² kolejnice. 

 

 

 

 

 

 

 

    

 

                                                                                                                                                    hōǊłȊŜƪ он 
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ZpŊtn® upevnŊn² boudiļky se provede nasazen²m kloubu do n§bŊhu kolejnice a posunem r§mu smŊrem dolŢ, dokud 

nezapadne ļerven§ pojistka do vybr§n² kolejnice. Vyskoļen² ļerven®ho tlaļ²tka signalizuje dosaģen² koncov® polohy  

a aretaci kloubu v t®to poloze.  

Nasazov§n² boudiļky je usnadnŊno, pokud je ve sloģen®m stavu. DŢleģit® je, aby l§tkovĨ potah boudiļky byl nasazen 

zezadu horn²ho oblouku r§mu voz²ku/koļ§rku a pŚed jej²m rozloģen²m byla poloha potahu upravena tak, aby bylo 

umoģnŊno korektn² vypnut² potahu.  

 

6. UpevnŊn² pŚepravovan® osoby 

 

Pro tento ¼ļel je voz²k vybaven bezpeļnostn²mi p§sy upevnŊnĨmi k r§mu voz²ku/koļ§rku. N§ramenn² p§sy jsou pro 

zvĨġen² komfortu opatŚeny mŊkkĨmi n§vleky; poloha tŊchto n§vlekŢ je nastaviteln§ zezadu voz²ku/koļ§rku prodluģov§n²m 

ļi zkracov§n²m spojovac²ho popruhu. 

Vġechny p§sy jsou spojeny homologovanou pŊtibodovou pŚezkou, kterou lze rozepnout pouze postupnĨm stiskem 

jednotlivĨch kruhovĨch elementŢ na jej²m tŊle. Je tak vĨraznŊ omezeno nebezpeļ² nechtŊn®ho naprost®ho odpout§n² 

pŚepravovan® osoby. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

 

          
            hōǊłȊŜƪ оо  

 

 

VAROVĆNĉ: Nespr§vnŊ zapnut® popruhy mohou v®st v pŚ²padŊ nehody k v§ģn®mu ļi smrteln®mu zranŊn² 

                    pasaģ®rŢ. 
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7.  PŚen§ġen² voz²ku/koļ§rku s n§kladem 

V pŚ²padŊ potŚeby (neprostupnĨ ter®n, poġkozen² kol, havarijn² situace apod.) lze vnŊjġ² ochrannĨ r§m vyuģ²t jako drģadla 

pro pŚen§ġen² voz²ku/koļ§rku i s n§kladem; r§m je dimenzov§n pro toto pouģit². Dostateļn§ d®lka drģadel umoģŔuje 

nal®zt optim§ln² vyv§ģen² pro uchopen² a pŚen§ġen² voz²ku/koļ§rku. PŚi tomto vyuģit² nen² nutno instalovat ģ§dn§ kola. 

Pro pŚen§ġen² voz²ku/koļ§rku jsou zapotŚeb² dvŊ osoby. 

Z voz²ku/koļ§rku sejmeme l§tkov® blatn²ky; postupujeme zevnitŚ voz²ku/koļ§rku smŊrem ven. Uvoln²me vġechny such® 

zipy i popruhy se sponami a blatn²ļky sejmeme.  V pŚ²padŊ potŚeby demontujeme kola. 

Kaģd§ osoba se postav² z jedn® strany voz²ku/koļ§rku, uchopen²m a zdvihnut²m voz²ku/koļ§rku lze zah§jit transport. 

 

     
            hōǊłȊŜƪ оп 

 

8.    Mont§ģ voz²ku/koļ§rku za j²zdn² kolo -  Cykloset  

 

Voz²k mŢģe bĨt vybaven pŚ²sluġenstv²m pro jeho upevnŊn² za j²zdn² kolo.  Skl§d§ se z tŊchto komponent. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8.1    Z§vŊs na kole  
Z§vŊs se upevŔuje na LEVOU zadn² vidlici kola a lze ho pŚipevnit jak pod rychloup²nac² osu, tak i pod osu drģenou 

maticemi. Osu zcela uvoln²me a z§vŊs upevn²me tak, aby nasazovac² otvor kulov®ho kloubu smŊŚoval dopŚedu. 

1 ς ǘŀȌƴł ǘȅő ƪ ǇǌƛǇƻƧŜƴƝ ƴŀ ǾƻȊƝƪκƪƻőłǊŜƪ 

2 ς ȊłǾŠǎ ƴŀ ƪƻƭƻ όǾ ǎŀŘŠ нƪǎύ 

3 ς ƻŎƘǊŀƴƴȇ ōƭŀǘƴƝƪ 

4 ς ǎǇƻƧƻǾŀŎƝ ȊŀǌƝȊŜƴƝ ǇǊƻ ǇǌƛǇƻƧŜƴƝ ƪŜ ƪƻƭǳ 

5 ς ǎƪƭłŘŀŎƝ ǾƭŀƧŜőƪŀ 
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        hōǊłȊŜƪ ор 

PŚesvŊdļ²me se, zdali i pŚi vloģen² z§vŊsu je osa dostateļnŊ dlouh§ a spolehlivŊ fixuje kolo do vidlice r§mu. V pŚ²padŊ 

pŚ²liġ kr§tk® osy je nutno zakoupit osu (v pŚ²padŊ rychloup²nac² osy pouze vnitŚn² t§hlo) novou delġ².  U vŊtġiny typŢ 

j²zdn²ch kol nen² tŚeba tento probl®m Śeġit. 

 

8.2   Ojka voz²ku/koļ§rku  

 

Ojka voz²ku/koļ§rku se (pokud je trvale pŚipojena) pŚi bŊģn®m pouģ²v§n² voz²ku/koļ§rku nach§z² ve sklopen® poloze pod 

voz²kem.  Z dŢvodu konstrukļn²ch ¼prav kvŢli moģnosti pouģ²t i vŊtġ² prŢmŊry zadn²ho kola bicyklu byla zmŊnŊna poloha 

blatn²ku a tento je nyn² nutno pŚed sklopen²m ojky (taģn® tyļe) sejmout po povolen² pŚ²sluġn® rychloup²nac² osy a uloģit 

do zadn²ho vaku (batohu) voz²ku. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

       ObǊłȊŜƪ ос 

Pro jej² vyklopen² je nutno uvolnit vġechny ļtyŚi vertik§ln² rychloup²nac² obj²mky na pŚedn² n§pravŊ. 

  
        hōǊłȊŜƪ от 

Ojku otoļ²me pod voz²kem smŊrem kupŚedu o cca 180Á a upevn²me uzamļen²m vnŊjġ²ho p§ru rychloup²nac²ch obj²mek. 

Nastav²me vhodnou polohu kamenu pŚedn² n§pravy a uzamkneme i vnitŚn² p§r rychloup²nac²ch obj²mek. PŚedn² kolo 

ponech§me vyjmut®; otoļn® kolo 6" lze pŚepravovat i nasazen® a sklopen® naplocho pod voz²kem. 
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       hōǊłȊŜƪ оу              hōǊłȊŜƪ оф 

PŚedn² blatn²k natoļ²me do vhodn® polohy nebo ho sejmeme. 

 

8.3   Spojen² ojky voz²ku/koļ§rku se z§vŊsem na j²zdn²m kole  

 

Voz²k uchop²me za ojku a kouli kloubu zpŚedu nasuneme do z§vŊsu na kole. Pro tuto operaci je nutno nal®zt vhodnou 

vz§jemnou polohu j²zdn²ho kola a voz²ku/koļ§rku tak, aby se koule volnŊ pohybovala v z§vŊsu. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

             hōǊłȊŜƪ пл 

Na oko ojky upevn²me ġroubovac² karabinou sestavu pŚ²sluġenstv² upevŔovac²ho kloubu - pŚedn² v²ko z§vŊsu a kol²k s 

pojistkou. 1  - PŚedn² v²ko nasad²me zpŚedu na z§vŊs tak, aby se kryly otvory v z§vŊsu a v²ku, 2 - a zasuneme shora 

ocelovĨ kol²k. 3 - Kol²k zajist²me zaklapnut²m pojistn®ho p®ra smŊrem dolŢ. 4 ï uchop²me pojistnĨ p§sek, omot§me okolo 

zadn² vidlice kola pŚipevn²me karabinu zpŊt na pojistn® oko. Pro demont§ģ postupujte v  tŊchto kroc²ch v opaļn®m poŚad². 

      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

            hōǊłȊŜƪ пм 

Pozn§mka:  z§vŊs voz²ku/koļ§rku je rozmŊrovŊ zcela kompatibiln² s voz²ky Chariot/Thule (zn§mo do roku vĨroby 2016).  
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8.4   Vlajka  

 

Voz²k je nutno opatŚit bezpeļnostn² vlajkou. UpevŔovac² otvory pro vlajku se nach§zej² pobl²ģ kloubu boudiļky na obou 

stran§ch voz²ku/koļ§rku. 

Uloģen² vlajeļky pŚi pouģ²v§n² voz²ku/koļ§rku v jinĨch variant§ch, neģ voz²k za kolo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

           hōǊłȊŜƪ пн                          1 ς ǎōŀƭŜƴƝ ǾƭŀƧŜőƪȅ                         2 ς ǳƳƝǎǘŠƴƝ Ǉǌƛ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘǳ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

           hōǊłȊŜƪ по               1 ς ƭŜǾȇ ƻǘǾƻǊ ǇǊƻ ǾƭŀƧƪǳ         2 ς ǇǊŀǾȇ ƻǘǾƻǊ ǇǊƻ ǾƭŀƧƪǳ 

 

 

Tyļ vlajky sestav²me ze dvou kusŢ zasunut²m do spojky; spodn² konec tyļe zasuneme do upevŔovac²ho otvoru v r§mu 

voz²ku/koļ§rku. 

 

  

 

 

 

 

UPOZORNŉNĉ ! 

 Rozsah pohybu kulov®ho kloubu 

voz²ku je dostateļnĨ pro 

standardn² pouģit². Vyvarujte se 

zvĨġen®ho nam§h§n² kloubu za 

krajn²mi polohami rozsahu 

pohybu!  
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          hōǊłȊŜƪ пп 

 

Nyn² je sestava kolo-voz²k pŚipravena pro pouģit².  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

         

     hōǊłȊŜƪ 45 
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9.   Dalġ² pŚ²sluġenstv² 

9.1   Cy klocompu ter -  rychlomŊr  

 

Voz²k je standardnŊ vybaven bezdr§tovĨm cyklocomputerem s 8 funkcemi. Cyklocomputer je funkļn² jak pŚi taģen² 

voz²ku/koļ§rku za j²zdn²m kolem, tak i pŚi tlaļen² ļi taģen² voz²ku/koļ§rku druhou osobou. Podm²nkou je pouze ot§ļen² 

zadn²ch kol.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

         hōǊłȊŜƪ п6 

 

MimoŚ§dnŊ velkĨ displej umoģŔuje trvale sledovat aktu§ln² rychlost, d§le poskytuje volitelnŊ tyto informace: 

- hodiny re§ln®ho ļasu 

- ļas uplynutĨ od posledn²ho vynulov§n² ("trv§n² vĨletu") 

- celkovou ujetou vzd§lenost (ODOMETR) 

- vzd§lenost ujetou od posledn²ho vynulov§n² ("d®lka vĨletu") 

- maxim§ln² dosaģenou rychlost 

- prŢmŊrnou rychlost 

Funkce SCAN umoģŔuje automaticky postupnŊ zobrazovat vġechny tyto informace na displeji. 

Vys²lac² ļ§st se sensorem pohybu je upevnŊna na LEV£M kameni zadn² n§pravy (Str. 17, 18; Obr. 20, 21) 

Vlastn² cyklocomputer s drģ§kem je nasunut do vnitŚn² kapsy v lev®m blatn²ļku voz²ku/koļ§rku a umoģŔuje individu§ln² 

natoļen² pro pohodln® sledov§n² ¼dajŢ transportovanou osobou. 

Vys²lac² ļ§st je nap§jena bateriemi LR 44 (2 kusy), vlastn² cyklocomputer bateri² CR 2032 (1 kus).  

Cyklocomputer je z vĨroby kalibrov§n na pouģ²vanĨ rozmŊr kol 1520ñ. V pŚ²padŊ potŚeby nov®ho nastaven² 

cyklocomputeru pouģijte konstantu 1520. V²ce v n§vodu na www.xrover.cz. 

 

 

9.2   Moskyti®ra, Windstopper  a pl§ġtŊnka 

9.2.1. Moskyti®ra ï (tropiko)  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

  

29  

Na kaģdĨ voz²k je moģn® pŚipevnit moskyti®ru, windstopper a pl§ġtŊnku. Moskyti®ru pŚipevn²me zipem, jehoģ druhĨ kus 

se nach§z² na spodn² stranŊ pŚedn²ho okraje boudiļky. Moskyti®ru nasad²me na vnitŚn² druhĨ d²l zipu (Obr. 47, bod 1)  

na boudiļce. Pot® pŚet§hneme pŚedn² stranu pŚes pŚedn² oblouk r§mu voz²ku (Obr. 48) a zadn² rohy pŚipevn²me 

obtoļen²m koncovĨch p§skŢ okolo r§mu voz²ku (svisl§ ļ§st r§mu prodlouģen® rukojeti) a zacvaknut²m druku (Obr. 47). 

UprostŚed nejdelġ²ch stran moskyti®ry pŚicvakneme t®ģ druk na p§sku na protikus, kterĨ je um²stŊn na boku sedaļky 

voz²ku (Obr. 48).  

VĨrobce dod§v§ jednotnĨ model pro vġechny varianty voz²kŢ/koļ§rkŢ velikosti S. 

 

VAROVĆNĉ: Absence moskyti®ry mŢģe pasaģ®ry vystavit kontaktu s hmyzem, odmrġtŊnĨmi kam²nky a jinĨmi ¼lomky. 

 

 
           hōǊłȊŜƪ пт 
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9.2.2. Windstopper  
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Windstopper se nasazuje na voz²k stejnŊ jako moskyti®ra. PŚipneme ji na (Obr. 47, bod 2) vnŊjġ² druhĨ d²l zipu na lemu 

boudiļky. Windstopper je tedy nataģen pŚes moskyti®ru. PoŚad² nasazen² tŊchto d²lu lze libovolnŊ kombinovat. 

 

 
             hōǊłȊŜƪ пф 
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VĨrobce dod§v§ jednotnĨ model pro vġechny varianty voz²kŢ/koļ§rkŢ velikosti S. 

 

VAROVĆNĉ: Windstopper slouģ² k ochranŊ transportovanĨch osob proti vŊtru a ļ§steļnŊ snŊhu. Nenahrazuje vġak 

plnŊ funkci pl§ġtŊnky a pŚi delġ²m pobytu na deġti nen² vodŊ nepropustnĨ. 

 

9.2.3. Pl§ġtŊnka 

 

Pl§ġtŊnku voz²ku nasazujeme pŚes boudiļku a sedaļku. (Lze pŚ²padnŊ nasadit i pŚes nasazenou moskyti®ru 

s windstopperem). Vzadu pŚichyt²me suchĨm zipem okolo r§mu voz²ku (Obr. 51), vpŚedu pŚet§hneme pŚes pŚedn² oblouk 

r§mu voz²ku. Po stran§ch pŚet§hneme pŚed madla (boļnice) voz²ku/koļ§rku. Pro lepġ² komfort transportu pasaģ®rŢ 

otevŚete vŊtrac² otvory na pl§ġtŊnce (Obr. 52). 

 

 


